cv Opis Zakres Wartos¢*
DCC: 1-127
1 |Adres lokomotywy Mot: 1- 80 3
2 |Predkos$¢ minimalna (zmienia¢, az lokomotywa na stopniu 1 zacznie ledwo jechac) 0-255 0
3 |Opéznienie ruszania 0-255 15
4 |Op6znienie hamowania 0-255 15
5  |Predko$¢ maksymalna (musi by¢ wieksza niz CV 2) 0-255 230
6  |Predkos¢ srednia (musi by¢ wigksza niz CV 2 i mniejsza niz CV 5) 0-255 115
7 |Wersja firmware (zastosowany procesor mozna aktualizowac) rézna
8 |ldentyfikator producenta, reset dekodera CV8 = 8 162
Tryby pracy Wartos¢
Bit 0=1 DC (tryb analogowy prad staty) wi. *
12 Blt 2=1 format danych DCC wt. ) *4 0-53 53
Bit 4=1 AC (tryb analogowy prad przemienny) wi. *16
Bit 5=1 format danych Motorola® wt. *32
17 Dlugi adres lokomotywy 1-10239 1000
18 17 = bajt starszy 192 - 231 195
18 = bajt mtodszy 0-255 232
Ustawienia sygnatu hamowania (automatyczne zatrzymanie) Wartos¢
Bit 0 =1->ABC prawa szyna bardziej dodatnia 1
27 |Bit1 = 1-> ABC lewa szyna bardziej dodatnia 2 0-51 0
Bit4 = 1->DC przeciwnie do kierunku jazdy 16
Bit5=1->DC zgodnie z kierunkiem jazdy 32
Konfiguracja wg normy DCC Wartos¢
Bit 0=0 normalny kierunek jazdy 0
Bit 0=1 odwrdcony kierunek jazdy 1
Bit 1=0 14 stopni jazdy 0
Bit 1=1 28 stopni jazdy *2
Bit 2=0 tylko tryb cyfrowy 0
29 |Bit 2=1 automatyczne przelaczanie analog/cyfra *4 0-63 14
Bit 3=0 RailCom® wytgczony 0
Bit 3=1 RailCom® wigczony *8
Bit 4=0 stopnie jazdy wg CV 2,56 *0
Bit 4=1 uzyj charakterystyki z CV 67 - 94 16
Bit 5=0 krotki adres (CV 1) 0
Bit 5=1 dtugi adres (CV 17/18) 32
Pamie¢ btedow silnika, wyj$¢ funkcyjnych, temperatury i dzwigku:
30 |1=blad silnika, 2 = przekroczenie temperatury, 4 = btad wyj$¢ funkcyjnych, 0-31 0
8 = btad pamieci flash dzwieku, 16 = biad transmisji dzwieku
* Ustawienie fabryczne
Klawisze funkcyjne
FO | Swiatla czolowe F10 | Zapowiedz dworcowa 2 F20 | -
F1 | Dzwiek jazdy F11 | Zapowiedz dworcowa 3 F21 | -
F2 | Syrena wysoka F12 | Zapowiedz dworcowa 4 F22 | -
F3 | Syrena niska F13 | Dzwigk drzwi F23 | -
F4 | Oswietlenie kabiny F14 | Hamulec awaryjny F24 | -
F5 | O$wietlenie wnetrza F15 | Regulacja gto$nosci F25 | -
F6 | Swiatla dalekie F16 | Tryb tunelu F26 | -
F7 | Tryb manewrowy F17 F27 | -
F8 | Syrena dwutonowa F18 F28 | -
F9 | Zapowiedz dworcowa 1 F19
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PIKO SmartDecoder XP Sound Next18
do szynobusu spalinowego Regioshuttle N
Wieloprotokotowy

PIK

MODELLBAHNEN & GEBAUDEMODELLE

WSKAZOWKA: Szczegotowa instrukeje obstugi PIKO SmartDecoder XP Sound moznaznalezé w formacie
PDF w naszym sklepie internetowym na stronie danego artykutu. Opisano w niej wyczerpujaco wszystkie
mozliwosci nowego PIKO SmartDecoder XP Sound.

Opis

Ten PIKO SmartDecoder XP Sound Next18 to kompaktowy, bardzo wydajny wieloprotokotowy dekoder dzwieku najnowszej
generaciji z 12-bitowymi dzwigkami i wysoka czestotliwo$cig probkowania, 8 kanatami dzwigkowymi, moca wyj$ciowa
2,5 W oraz znacznie powiekszong pamiecig. Dekoder dzwieku zapewnia wolne od szuméw wrazenia dzwiekowe na
najwyzszym poziomie. We wszystkich obszarach odpowiada aktualnym normom RCN (RailCommunity) i moze by¢
stosowany w systemach cyfrowych DCC i Motorola®. Ponadto pracuje réwniez w trybie analogowym z napigciem statym
lub przemiennym. Dekoder dzwigku obstuguje RailCom® oraz RailComPlus®. Innowacyjny PIKO SmartDecoder XP
Sound z licznymi funkcjami odcinkéw hamowania samodzielnie rozpoznaje przy tym dany tryb pracy i oferuje bardzo
réznorodne mozliwo$ci ustawien funkcji dodatkowych.

Dekoder dzwigku z regulacja obciazenia pracuje z catkowicie nowo opracowana, autoadaptacyjng regulacja silnika
zapewniajacajedwabiscie ptynna jazde, dzigki czemu nadaje si¢ nie tylko do silnikéw pradu statego, lecz takze do silnikow
zwirnikiem dzwonowym (bezrdzeniowych) do ciggtego poboru pradu 1 A. Dekoder dzwigku obstuguje hamowanie ABC,
automatyke wahadtowa ABC oraz jazde z predko$cig ograniczong ABC. Charakterystyke silnika ustawia sie za pomocg
predkosci minimalnej, $redniej i maksymalnej (charakterystyka prosta) lub za pomoca charakterystyki rozszerzonej z
indywidualnym ustawieniem 28 stopni jazdy. Dekoder dzwieku posiada dwa wyjcia oSwietlenia zalezne od kierunku
jazdy oraz cztery dodatkowe wyjscia funkcji specjalnych (w tym dwa logiczne), ktére mozna przetacza¢ klawiszami
funkcyjnymi do F68 (DCC). Tryb manewrowy z rozszerzonym zakresem jazdy powolnej, trzy mozliwe opéznienia
ruszania i hamowania oraz liczne dzwieki pojazdu réwniez mozna przetacza¢ klawiszami funkcyjnymi. W zaleznosci
od projektu cze$¢ dzwigkowa moze sterowaé okreslonymi wyjsciami funkcyjnymi oraz wyjsciem silnika dekodera.
Tak na przyktad migocze o$wietlenie lokomotywy spalinowej podczas uruchamiania silnika. Dzieki udoskonalonemu
zarzadzaniu zasilaniem PIKO SmartDecoder XP jest wspierany przy krotkotrwatym zaniku napiecia.

Podtaczenie PIKO SmartDecoder XP Sound

Wyjmij wtyczke mostkujaca z interfejsu Next18 pojazdu. W tym samym miejscu ostroznie widz dekoder dzwigku do gniazda
interfejsu. Kierunek wktadania jest zwykle oznaczony na gniezdzie interfejsu. Gtosnik zamontuj zgodnie z rysunkiem w
Jiscie czesci zamiennych”. Uwazaj, aby nigdzie nie mogto powstac¢ potaczenie przewodzace. Upewnij sig, ze réwniez po
zamknieciu lokomotywy nie moga wystapi¢ zwarcia. Pierwsze uruchomienie powinno nastapi¢ na torze programowania
przy wigczonym trybie programowania centrali. Podczas odczytu lub programowania ptyng z reguty bardzo mate prady,
ktére w razie zwarcia nie uszkodza dekodera.

Wyjscia funkcji specjalnych A1 do A4

Wyjécia funkcji specjalnych A1 do A4 dekodera dzwigku moga by¢ wykorzystane tylko wtedy, gdy Zadane odbiorniki
sq juz potaczone z interfejsem Next18 w pojezdzie lub gdy na plytce gléwnej znajduja sig pola lutownicze. Wyjécia A3
i A4 dostarczajg poziomy logiczne i musza by¢ odpowiednio podtaczone na plytce gtéwnej. Dekoder Next18 steruje
tylko Swiattem biatym (AOv, AOh) i $wiatlem czerwonym (A1, A2). Pozostatymi funkcjami oéwietlenia steruje dodatkowy
kontroler o$wietlenia sterowany przez SUSI!

Zwarcie w obszarze silnika, oswietlenia, slizgacza i zestawéw kotowych niszczy
modut i ewentualnie elektronike lokomotywy!

Uruchomienie dekodera (stan fabryczny)

Na urzadzeniu sterujagcym wprowadz adres 3. W zaleznosci od formatu danych, w jakim zaadresowano dekoder
dzwigku, lokomotywa jedzie w trybie DCC z 28 stopniami jazdy lub w trybie Motorola. W przypadku uzycia centrali
cyfrowej obstugujacej RailComPlus® dekoder zgtasza sie automatycznie i mozna nim od razu sterowac. Jezeli
dekoder jest stosowany na konwencjonalnych makietach zasilanych analogowo, mozna nim sterowac za pomoca
regulatora jazdy pradu statego lub przemiennego. Tryb pracy dekoder rozpoznaje automatycznie.

WSKAZOWKA: W trybie analogowym pojazd ruszy dopiero przy wyzszym napieciu (regulator jazdy bardziej odkrecony),
niz w przypadku pojazdéw analogowych, do ktérych by¢ moze jeste$ przyzwyczajony.

Wyijscia funkcyjne w trybie analogowym

Dekoder dzwigku mozna ustawi¢ tak, aby réwniez w trybie analogowym klawisze funkcyjne FO - F12, zgodnie z
przyporzadkowaniem w Function Mapping, mogly by¢ wiaczone. W tym celu nalezy najpierw zaprogramowa¢ za
pomoca centrali cyfrowej CV 13 14. Odpowiednie warto$ci mozna znalez¢ w tabeli CV szczegdtowej instrukcji obstugi.
Fabrycznie wiaczone s funkcja o$wietlenia FO, dzwiek jazdy F1 i o$wietlenie wnetrza F5.



Motorola®

Aby przy uzyciu central Motorola uzyska¢ dostep do funkcji F1 - F16, dekoder dzwigku dysponuje 4 adresami
Motorola®. Trzy kolejne adresy dla funkcji F5 - F16 nastepuja rosnaco po adresie dekodera i w razie potrzeby
mozna je aktywowa¢ w CV61 wartosciami 1 (F5 - F8), 2 (F5 - F12) lub 3 (F5 - F16).

CV konfiguracyjne

Obok adresu dekodera najwazniejszymi CV dekodera lokomotywy sg z pewnoscig CV trybéw pracy i konfiguracji. W
PIKO SmartDecoder XP Sound sa to CV 12 29. CV konfiguracyjne zawiera z reguty rézne ustawienia podstawowe
dekodera, jak na przyktad odwrécenie kierunku jazdy. Przyktady obliczen mozna znalez¢ w szczegotowej instrukcji
obstugi.

RailCom®, RailComPlus®

W dekoderze dzwigku RailCom® mozna wiaczy¢ lub wytaczyé w CV29. Jezeli w CV28 wigczony jest RailComPlus®,
dekoder dzwigku automatycznie zgtasza sig w centrali obstugujacej RailComPlus® (np. PIKO SmartControlyyjap) ze
swoim symbolem lokomotywy, nazwa dekodera i symbolami funkcji specjalnych. Dzieki technice RailComPlus® nie
trzeba wiec zapisywa¢ danych lokomotywy w centrali ani programowa¢ adreséw w dekoderze dzwieku.

Zachowanie podczas hamowania

Dekoder dzwigku rozpoznaje nastepujace techniki hamowania:

Odcinek hamowania Méarklin® (hamowanie analogowym napigciem statym)

Generator hamowania DCC

Hamowanie ABC

Ponadto dekoder dzwigku moze zatrzyma¢ pojazd z doktadnoscia do centymetra na ustawialnej drodze hamowania.
Szczegbtowe informacje na temat ,zachowania podczas hamowania” mozna znalez¢ w szczegétowej instrukcji
obstugi PIKO SmartDecoder XP Sound.

Wyjscia funkcyjne
Wyczerpujacy opis wszystkich mozliwosci wyjé¢ funkcyjnych mozna znalez¢ w szczegétowej instrukcji obstugi.

Proste Function Mapping (CV96 = 1)

W prostym Function Mapping (CV 33 - 46) zadania przetaczania, takie jak o$wietlenie i wyjscia funkcji
specjalnych, mozna dowolnie przyporzadkowac klawiszom funkcyjnym FO do F12 centrali cyfrowej. Wytaczane
opoznienie ruszania i hamowania oraz tryb manewrowy mozna w CV 156 i 157 przyporzadkowa¢ dowolnym
klawiszom funkcyjnym. Blizsze informacje mozna znalez¢ w szczegotowej instrukcji obstugi.

Rozszerzone Function Mapping (CV96 = 6, ustawienie fabryczne)

Ze wzgledu na ogromna ztozono$¢ rozszerzonego Function Mapping nie mozna go sensownie ustawi¢ poprzez
programowanie pojedynczych CV. Aby zmieni¢ rozszerzone Function Mapping, potrzebne jest urzadzenie
testowo-programujace PIKO SmartProgrammer (#56415) i (opcjonalnie) PIKO SmartTester (#56416). Dalsze
informacije na temat rozszerzonego Function Mapping mozna znalez¢ w szczegétowej instrukcji obstugi.

Sterowanie serwami
Dekoder dzwigku umozliwia sterowanie serwomechanizmami poprzez wyjécia funkcyjne A1 i A2. Przyporzadkowanie do
klawiszy funkcyjnych odbywa sie wytacznie poprzez rozszerzone Function Mapping.

Zastosowanie serwa przy dekoderze wymaga specjalistycznej wiedzy z zakresu elektroniki.
Dalsze informacje mozna znalez¢ w szczegdtowej instrukcji obstugi.

UWAGA: Lutowanie na dekoderze powinno by¢ wykonywane wytacznie przez doswiadczonych specjalistow przy
uzyciu odpowiednich narzedzi. W przypadku dekoderéw uszkodzonych w wyniku niewtasciwego obchodzenia si¢ z nimi
gwarancja wygasa.

Ustawienia dzwieku
Glosnos¢ catkowita mozna dowolnie ustawic, programujac CV63 w zakresie wartosci 0 — 255.

WSKAZOWKA: Aby wgraé projekt lokomotywy PIKO wraz z dzwiekiem do dekodera dzwieku, potrzebny jest PIKO
SmartProgrammer-Stick (#55830) lub urzadzenie testowo-programujace PIKO SmartProgrammer (#56415) z opcjonalnym
PIKO SmartTester (#56416).

Wszystkie dalsze informacje dotyczace czesci dzwigkowej PIKO SmartDecoder XP Sound oraz dostepnych mozliwosci
ustawierh mozna znalez¢ w szczegdtowej instrukcji obstugi.

Przywrécenie ustawien fabrycznych (reset)
Aby przywréci¢ dekoder dzwieku do ustawien fabrycznych, zaprogramuj CV8 = 8.

Programowanie

Podstawa wszystkich mozliwosci ustawien dekodera sa zmienne konfiguracyjne (CV). Dekoder mozna programowac za
pomocg central cyfrowych PIKO SmartControlyiap, PIKO SmartControljjgt lub innych central DCC, a takze za pomocg
central Motorola.

Blizsze informacje na temat mozliwoéci programowania mozna znalez¢ w szczegoétowej instrukcji obstugi.

Aktualizacja
PIKO SmartDecoder XP mozna aktualizowa¢. Do przeprowadzenia aktualizacji potrzebny jest PIKO SmartProgrammer-
Stick (#55830), PIKO SmartProgrammer (#56415) lub system cyfrowy PIKO SmartControlyyj5., (#55821).

Marklin®jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Gebr. Marklin & Cie. GmbH, Goppingen

Motorola® jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Motorola Inc. Tempe-Phoenix (Arizona/USA)
RailCom® jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Lenz Elektronik GmbH, 35398 GieRen
RailComPlus® jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy ESU electronic solutions ulm GmbH & Co. KG

WSKAZOWKA: Ten produkt nie jest zabawka i nie jest przeznaczony dla dzieci ponizej 14 lat. Wyklucza sie wszel-
ka odpowiedzialno$¢ za szkody wszelkiego rodzaju powstate wskutek niewtasciwego uzytkowania lub nieprzestrze-
gania niniejszej instrukji.

Masz pytania? JestesSmy do Twojej dyspozycii!
Internet: www.piko.de

E-mail: info@piko.de

Hotline: wt. + czw. 16-18, tel.: +49 3675 897255

Serwis: W przypadku reklamacji prosimy o przestanie artykutu wraz z dowodem zakupu (kopia) i wypetnionym
formularzem reklamacyjnym, ktéry mozna znalez¢ w naszym sklepie internetowym w zaktadce ,Odstapienie i zwrot”.

Oswiadczenie gwarancyjne

Kazdy modut jest przed wysytka sprawdzany pod katem petnej funkcjonalnosci. Jezeli mimo to w okresie gwarancji
wynoszacym 2 lata wystapi usterka, po przedstawieniu dowodu zakupu bezptatnie naprawimy modut. Gwarancja
wygasa, jezeli szkoda zostata spowodowana niewtasciwym obchodzeniem sie z produktem. Nalezy pamietac, ze zgodnie
z przepisami EMC (kompatybilno$¢ elektromagnetyczna) modut moze by¢ eksploatowany wytacznie w pojazdach
oznaczonych znakiem CE.

Zmiany i bledy drukarskie zastrzezone. Stan 09/2026.
Kopiowanie i powielanie wytacznie za zgodg wydawcy.



