cv Beskrivelse Omrade Verdi*
. DCC: 1-127
1 |Lokomotivets adresse Mot: 1- 80 3
2 |Minimal hastighed (zendres, indtil lokomotivet netop kerer pa keretrin 1) 0-255 0
3 |Accelerationsforsinkelse 0-255 15
4 | Bremseforsinkelse 0-255 15
5  |Maksimal hastighed (skal vaere sterre end CV 2) 0-255 230
6  |Mellemhastighed (skal veere storre end CV 2 og mindre end CV 5) 0-255 115
7 |Firmwareversion (den anvendte processor kan opdateres) forskellig
8  |Producent-ID, dekoder-reset CV8 = 8 162
Driftsarter Vardi
Bit 0=1 DC (analog drift jeevnstrgm) til *
12 Blt 2=1 dataformat DCC il ] *4 0-53 53
Bit 4=1 AC (analog drift vekselstram) il *16
Bit 5=1 dataformat Motorola® til *32
17 Lang lokomotivadresse 1-10239 1000
18 17 = mest betydende byte 192 - 231 195
18 = mindst betydende byte 0-255 232
Indstillinger bremsesignal (automatisk standsning) Verdi
Bit 0= 1->ABC hajre skinne mere positiv 1
27 |Bit1 = 1-> ABC venstre skinne mere positiv 2 0-51 0
Bit4 = 1-> DC modsat kerselsretningen 16
Bit 5= 1->DC samme som karselsretningen 32
Konfiguration iht. DCC-norm Verdi
Bit 0=0 normal kerselsretning 0
Bit 0=1 modsat karselsretning 1
Bit 1=0 14 keretrin 0
Bit 1=1 28 keretrin *2
Bit 2=0 kun digital drift 0
29 |Bit 2=1 automatisk analog-/digitalomskiftning *4 0-63 14
Bit 3=0 RailCom® slaet fra 0
Bit 3=1 RailCom® slaet til *8
Bit 4=0 keretrin via CV 2, 5 og 6 *0
Bit 4=1 brug karakteristik fra CV 67 - 94 16
Bit 5=0 kort adresse (CV 1) *0
Bit 5=1 lang adresse (CV 17/18) 32
Fejlhukommelse for motor, funktionsudgange, temperatur og lyd:
30 |1 =fejl motor, 2 = temperaturoverskridelse, 4 = fejl funktionsudgange, 0-31 0
8 = fejl i lydflash, 16 = fejl ved lydoverfarsel
* Fabriksindstilling
Tildeling af funktionstaster
FO | Frontlys F10 | Stationsudkald 2 F20 | -
F1 | Kerelyd F11 | Stationsudkald 3 F21 | -
F2 | Signalhorn hej F12 | Stationsudkald 4 F22 | -
F3 | Signalhorn dyb F13 | Derlyd F23 | -
F4 | Fererrumsbelysning F14 | Nedbremse F24 | -
F5 | Kupébelysning F15 | Lydstyrkeregulering F25 | -
F6 | Fiernlys F16 | Tunneltilstand F26 | -
F7 | Rangergang F17 F27 | -
F8 | Signalhorn dobbelttone F18 F28 | -
F9 | Stationsudkald 1 F19
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BEMARK: Den udferlige betjeningsvejledning til PIKO SmartDecoder XP Sound finder du som PDF i vores
webshop pa siden for den pagaldende artikel. Her er alle muligheder for din nye PIKO SmartDecoder
XP Sound beskrevet udferligt.

Beskrivelse:

Denne PIKO SmartDecoder XP Sound Next18 er en kompakt, meget kraftfuld multiprotokol-lyddekoder af nyeste
generation med 12-bitlyde og hej samplefrekvens, 8 lydkanaler, en udgangseffekt pa 2,5 watt samt en betydeligt foraget
hukommelse. Lyddekoderen giver en stgjfri lydoplevelse pa hgjeste niveau. Den overholder pa alle omrader de aktuelle
RCN-normer (RailCommunity) og kan anvendes i DCC- og Motorola®-digitalsystemer. Desuden fungerer den ogsa i
analog drift med jeevn- eller vekselspaending. Lyddekoderen understetter RailCom® og RailComPlus®. Den innovative
PIKO SmartDecoder XP Sound med mange bremsestraekningsfunktioner genkender selv den aktuelle driftsart og har
et veeld af indstillingsmuligheder for ekstrafunktionerne.

Den belastningsregulerede lyddekoder arbejder med en grundleeggende nyudviklet, autoadaptiv motorregulering for en
silkebled kersel og egner sig derfor ikke kun til jeevnstramsmotorer, men ogsa til klokkeankermotorer op til et konstant
stremforbrug pa 1 A. Lyddekoderen behersker bade ABC-bremsning, ABC-pendulautomatik og ABC-langsomkersel.
Motorkarakteristikken indstilles via minimal, mellem og maksimal hastighed (enkel karakteristik) eller via den udvidede
karakteristik med individuel indstilling af 28 keretrin. Lyddekoderen har to kerselsretningsafheaengige lysudgange samt
fire ekstra specialfunktionsudgange (herafto logiske), der kan kobles via funktionstaster op til F68 (DCC). Rangergangen
med udvidet langsomkerselsomrade, de tre mulige accelerations- og bremseforsinkelser samt de mange keretejslyde
kan ligeledes kobles via funktionstaster. Afheengigt af projektet kan lyddelen styre bestemte funktionsudgange samt
dekoderens motorudgang. Saledes flakker f.eks. lyset pa et diesellokomotiv, nér motoren startes. Takket veere den
videreudviklede strgmstyring understattes PIKO SmartDecoder XP ved kortvarigt spaendingstab.

Tilslutning af PIKO SmartDecoder XP Sound

Fiern brostikket fra keretojets Next18-interface. Seet lyddekoderen forsigtigt i interfacebasningen samme sted.
Iseetningsretningen er som regel markeret pa interfacebasningen. Monter hgijttaleren som vist pa tegningen i
»reservedelslisten«. Sgrg for, at der ingen steder kan opsté en ledende forbindelse. Kontrollér, at der heller ikke kan
opsta kortslutninger, efter at lokomotivet er lukket. Farste ibrugtagning ber ske pa programmeringssporet med centralens
programmeringstilstand aktiveret. Ved lesning eller programmering lgber der som regel meget sma stremme, som ikke
beskadiger dekoderen i tilfeelde af kortslutning.

Specialfunktionsudgange A1 til A4

Lyddekoderens specialfunktionsudgange A1 til A4 kan kun anvendes, hvis de enskede forbrugere allerede er forbundet
med Next18-interfacet i karetgjet, eller hvis der findes loddepunkter pa hovedprintet. Udgangene A3 og A4 leverer
logikniveau og skal veere koblet tilsvarende pa hovedprintet. Next18-dekoderen styrer kun hvidt lys (AOv, AOh) og redt
lys (A1, A2). En ekstra lyscontroller, der styres via SUSI, styrer de gvrige lysfunktioner!

En kortslutning i omradet ved motor, belysning, slabesko og hjulsat gdelaagger
modulet og eventuelt lokomotivets elektronik!

Ibrugtagning af dekoderen (leveringstilstand)

Indtast adresse 3 pa styreenheden. Afhaengigt af hvilket dataformat lyddekoderen blev styret med, kerer lokomotivet
i DCC-drift med 28 karetrin eller i Motorola-drift. Veed brug af en RailComPlus®-kompatibel digitalcentral melder
dekoderen sig automatisk og kan betjenes med det samme. Bruges dekoderen pa konventionelle, analogt drevne
anlaeg, kan den styres med en jeevn- eller vekselstremstransformer. Driftsarten genkendes automatisk af dekoderen.

BEM/RK: | analog drift kerer dit keretgj farst ved hegjere spaending (kereregulatoren drejet leengere op), end du
maske er vant til med analoge keretgjer.

Funktionsudgange i analog drift

Lyddekoderen kan indstilles, sa funktionstasterne FO - F12, sddan som de er tildelt i Function Mapping, ogsa kan veere
teendt i analog drift. Hertil skal CV 13 og 14 farst programmeres med en digitalcentral. De tilsvarende veerdier fremgar
af CV-tabellen i den udfarlige betjeningsvejledning.

Fra fabrikken er lysfunktionen FO, kerelyden F1 og kupébelysningen F5 teendt.



Motorola®

For at kunne na funktionerne F1 - F16 ved brug af Motorola-centraler har lyddekoderen 4 Motorola®-adresser. De
tre efterfelgende adresser til funktionerne F5 - F16 ligger i stigende raekkefolge efter dekoderadressen og kan efter
behov aktiveres i CV61 med vaerdierne 1 (F5 - F8), 2 (F5 - F12) eller 3 (F5 - F16).

Konfigurations-CV'er

Ud over dekoderadressen er driftsarts- og konfigurations-CV'erne nok de vigtigste CV'er i en lokomotivdekoder.

| PIKO SmartDecoder XP Sound er det CV 12 og 29. En konfigurations-CV indeholder som regel forskellige
grundindstillinger for en dekoder, f.eks. vending af kerselsretningen. Beregningseksempler finder du i den udferlige
betjeningsvejledning.

RailCom®, RailComPlus®

| lyddekoderen kan RailCom® slas til eller fra i CV29. Er RailComPlus® slaet til i CV28, melder lyddekoderen sig
automatisk pa en RailComPlus®-kompatibel central (f.eks. PIKO SmartControlyq) med sit lokomotivsymbol,
dekodernavn og sine specialfunktionssymboler. Takket veere RailComPlus®-teknikken skal der altsa hverken
gemmes lokomotivdata i centralen eller programmeres adresser i lyddekoderen.

Bremseegenskaber

Lyddekoderen forstar falgende bremseteknikker:

Mérklin®-bremsestraekning (bremsning med analog jeevnspaending)

DCC-bremsegenerator

ABC-bremsning

Desuden kan lyddekoderen standse keretgjet centimeterpreecist med en indstillelig bremsestraekning.
Detaljerede oplysninger om emnet »bremseegenskaber« finder du i den udferlige betjeningsvejledning til PIKO
SmartDecoder XP Sound.

Funktionsudgange
En udferlig beskrivelse af alle funktionsudgangenes muligheder finder du i den udferlige betjeningsvejledning.

Enkel Function Mapping (CV96 = 1)

| den enkle Function Mapping (CV 33 - 46) kan koblingsopgaver som belysning og specialfunktionsudgange

frit tildeles digitalcentralens funktionstaster FO til F12. Den frakoblelige accelerations- og bremseforsinkelse og
rangergangen kan i CV 156 og 157 tildeles vilkarlige funktionstaster. Neermere oplysninger finder du i den udferlige
betjeningsvejledning.

Udvidet Function Mapping (CV96 = 6, fabriksindstilling)

Pa grund af den store kompleksitet kan den udvidede Function Mapping ikke indstilles fornuftigt ved
programmering af enkelte CV'er. @nsker du at aendre den udvidede Function Mapping, skal du bruge test- og
programmeringsenheden PIKO SmartProgrammer (#56415) og (valgfrit) PIKO SmartTester (#56416). Yderligere
oplysninger om den udvidede Function Mapping finder du i den udferlige betjeningsvejledning.

Servostyring
Lyddekoderen gar det muligt at styre servomotorer via funktionsudgangene A1 og A2. Tildelingen til funktionstasterne sker
udelukkende via den udvidede Function Mapping.

Brug af en servo pa dekoderen kraever elektronisk fagkendskab.
Yderligere oplysninger finder du i den udfgrlige betjeningsvejledning.

GIV AGT: Lodning pa dekoderen bgr kun udfgres af erfarne fagfolk med det rette veerktej. For dekodere, der er beskadiget
ved forkert behandling, bortfalder garantien.

Lydindstillinger
Den samlede lydstyrke kan indstilles efter anske ved at programmere CV63 i et veerdiomrade fra 0 — 255.

BEMAERK: For at overfare et PIKO-lokomotivprojekt inklusive lyd til lyddekoderen skal du bruge PIKO SmartProgrammer-
Stick (#55830) eller test- og programmeringsenheden PIKO SmartProgrammer (#56415) med valgfri PIKO SmartTester
(#56416).

Alle yderligere oplysninger om lyddelen i PIKO SmartDecoder XP Sound samt de tilgaengelige indstillingsmuligheder finder
du i den udferlige betjeningsvejledning.

Nulstilling til fabriksindstilling (reset)
For at seette lyddekoderen tilbage til fabriksindstilling skal du programmere CV8 = 8.

Programmering

Grundlaget for alle dekoderens indstillingsmuligheder er konfigurationsvariablerne (CV'er). Dekoderen kan programmeres
med digitalcentralerne PIKO SmartControlyyjqp,, PIKO SmartControljigp eller andre DCC-centraler samt med Motorola-
centraler.

Neermere oplysninger om programmeringsmulighederne finder du i den udferlige betjeningsvejledning.

Opdatering

PIKO SmartDecoder XP kan opdateres. For at kunne gennemfare en opdatering skal du bruge enten PIKO
SmartProgrammer-Stick (#55830), PIKO SmartProgrammer (#56415) eller digitalsystemet PIKO SmartControlyjap
(#55821).

Mérklin®er et registreret varemeerke tilhgrende Gebr. Marklin & Cie. GmbH, Goppingen

Motorola® er et registreret varemaerke tilhgrende Motorola Inc. Tempe-Phoenix (Arizona/USA)
RailCom® er et registreret varemaerke tilhgrende Lenz Elektronik GmbH, 35398 Giefen
RailComPlus® er et registreret varemaerke tilhgrende ESU electronic solutions ulm GmbH & Co. KG

BEMAERK: Dette produkt er ikke legetej og er ikke egnet til bern under 14 ar. Ethvert ansvar for skader af enhver
art, der er opstaet ved ukorrekt brug eller ved manglende overholdelse af denne vejledning, er udelukket.

Har du spergsmal? Vi er her for dig!

Internet: www.piko.de

E-mail: info@piko.de

Hotline: tirs. + tors. kl. 16-18, tIf.: +49 3675 897255

Service: Ved reklamation bedes du sende artiklen til os sammen med kabsbeviset (kopi) og den udfyldte
reklamationsformular, som du finder i vores webshop under »Fortrydelse og returnering«.

Garantierklaering

Hvert modul kontrolleres for fuld funktion inden levering. Skulle der alligevel opsta en fejl inden for garantiperioden pa 2 ar,
reparerer vi modulet gratis mod forevisning af kabsbeviset. Garantien bortfalder, hvis skaden skyldes forkert behandling.
Bemeerk, at modulet i henhold til EMC-reglerne (elektromagnetisk kompatibilitet) kun ma anvendes i karetgjer, der beerer
CE-maerket.

Ret til eendringer og trykfejl forbeholdes. Status 09/2026.
Kopiering og mangfoldiggarelse kun med udgiverens tilladelse.



