cv Opis Zakres Wartos$¢* #56662 PIKO SmartDecoder XP Sound PluX22 P I K -
1 | Adres lokomotywy DCC: 1-127 3 do lokomotyw elektrycznych serii BR 210 CD w skali HO
Mot: 1 - 80 Obsiuga wielu pI'OtOkOk')W, w tym fits mfx® MODELLBAHNEN & GEBAUDEMODELLE
2 |Minimalna predkos¢ (zmieniaj, az lokomotywa bedzie jechata prosto przy poziomie jazdy 1) 0-255 0
3 |Opdznienie ruszania 0-255 30
4 | Opéznienie hamowania 0-255 30 UWAGA: Szczegdtowa instrukcje obstugi modutu PIKO SmartDecoder XP Sound moznaznalezé wnaszym
— — — sklepie internetowym w formacie PDF na stronie danego produktu. Znajduje sie tam wyczerpujacy opis
5 |Maksymalna predkos¢ (musi by¢ wigksza niz CV 2) 0-255 120 wszystkich mozliwosci nowego modutu PIKO SmartDecoder XP Sound.
6  |Srednia predkosé (musi byé wigksza niz CV 2 i mniejsza niz CV 5) 0-255 90 Opi
- - A P P pis
7___|Wersja oprogramowania sprzetowego (mozliwos¢ akiualizacj procesora) - foznie PIKO SmartDecoder XP Sound PluX22 to kompaktowy, bardzo wydajny dekoder dzwigku nowej generacji obstugujacy
8 |ldentyfikator producenta, reset dekodera CV8 = 8 - 162 wiele protokotow, wyposazony w 12-bitowy dzwiek i wysoka czestotliwo$¢ probkowania, 8 kanatow dzwigkowych,
Tryby pracy Wartosé moc wyjsciowg 2,5 W oraz ;nacznie zwieksz_onq pojemnos$¢ pamieci. Dekoder dliwieku zapewnia najwyzszej jakosci
Bit 0=1 DC (tryb analogowy pradu stalego) wiaczon 1 dzwigk bez szumdw. Spetnia on we wszystkich a'spektach‘ aktualne.normy RC i moze by¢ stosowany w systemach
Bit -1 F r’; y thC)é:p ? go) wigczony ° cyfrowych DCC, mfx® oraz Motorola®. Ponadto dziata réwniez w trybie analogowym przy zasilaniu pradem statym lub
12 | Blte=1 Format danyc wiaczony . 0-117 "7 przemiennym. Dekoder dzwigkowy obstuguje protokoty RailCom®oraz RailCom Plus®. Innowacyjny PIKO SmartDecoder
Bit 4=1AC (tryb analogowy pradu przemiennego) wiaczony 16 XP Sound z wigloma funkcjami hamowania samodzielnie rozpoznaje aktualny tryb pracy i oferuje szeroki zakres opcji
Bit 5=1 Format danych Motorola® wiaczony 32 ustawien funkgji dodatkowych
Bit 6=1 Format danych mfx® wigczony *64 :
17 |Dlugi adres lokacji 1-10239 1000 Dekoder dzwiekowy z regulacjg obcigzenia wykorzystuje cafkowicie nowo opracowany, autoadaptacyjny system
18 |17 =bajtwyzszy 192231 195 sterowania silnikiem, zapewniajacy ptynna jazde, dzigki czemu nadaje sie nie tylko do silnikéw pradu statego, ale
18 = bajt nizszy 0-255 232 takze do silnikéw z wimnikiem dzwonowym o pradzie znamionowym do 1 A. Krétkotrwate wzrosty pradu silnika sg
Ustawienia sygnatu hamowania (automatyczne zatrzymanie) Warto$¢ dobrze tolerowane. Dekoder dzwigku obstuguje zaréwno hamowanie ABC, automatyczng funkcje kotysania ABC, jak
Bit 0 = 1 -> ABC prawa szyna dodatnia 1 i jazde z matg predkoscig ABC. Ustawienie charakterystyki silnika odbywa sig poprzez predkos¢ minimalna, $rednig i
27 |Bit1=1->ABC lewa szyna dodatnia ) 0-51 0 maksymalng (charakterystyka podstawowa) lub poprzez rozszerzona charakterystyke z indywidualnymi ustawieniami
Bit4 = 1 -> DC w kierunku przeciwnym do kierunku jazdy 16 dla 28 stopni predkosci. Dekoder dzwigku posiada dwa wyjScia o$wietlenia zalezne od kierunku jazdy, a takze siedem
Bit 5= 1 -> DC w tym samym kierunku co kierunek jazdy 32 dodatkowych wyj$¢ funkcji specjalnych, ktére mozna wiacza¢ za pomoca klawiszy funkcyjnych do F68 (DCC). Tryb
manewrowy z wydiuzonym zakresem predkosci matej, trzy mozliwe opcje ruszania i opdznienia hamowania, a takze
Konfiguracja zgodna ze standardem DCC Wartosé liczne odgtosy pojazdu mozna rowniez wiaczac za pomoca przyciskow funkcyjnych. W zalezno$ci od projektu modut
Bit 0=0 Normalny kierunek jazdy *0 dzwigkowy moze sterowac okreslonymi wyjéciami funkcyjnymi oraz wyjéciem silnika dekodera. Na przyktad o$wietlenie
Bit 0=1 Odwrotny kierunek jazdy 1 lokomotywy spalinowej miga po urughomieniu silnika. Dziekivulepgzonemu systgmowi zarzadzania energig dekoder
Bit 1=0 14 stopni predkosci 0 PIKO SmartDecoder XP jest zabezpieczony na wypadek chwilowej utraty napiecia.
E:I ;;8 ﬁ;;otp”l') T)?f‘:gxsc' g Podtaczenie modutu dzwiekowego PIKO SmartDecoder XP Sound
29 |Bit 2=1 A)lljtomx cone riel czanie migdzy trybem analogowym a oyfrowym ” 0-63 14 Wyjmij wtyczke mostkowg z gniazda PluX22 w pojezdzie. W tym samym miejscu ostroznie podtacz dekoder dzwigku
Bit 30 RaiIComg i gzonq azy Ity gowy v 0 do gniazda. Zwr6¢ uwage na kodowanie wynikajace z braku styku 11. Zainstaluj gto$nik zgodnie z rysunkiem w ,liscie
Bit 3=1 RailCom® le Zzon v 13 czesci zamiennych”. Upewnij sig, ze nigdzie nie powstanie potaczenie przewodzace. Nalezy upewnic sie, ze nawet po
Bit 4=0 Stopnie or dios’ci yo 262CV 2 516 0 zamknieciu lokomotywy nie dojdzie do zwarcia. Pierwsze uruchomienie powinno odbywac si¢ na torze programowania
Bit 4=1 Uzylj) cha?a?(terystylgi Zp CV 67 -9 16 przy wiaczonym trybie programowania w sterowniku. Podczas odczytu lub programowania przeptywaja zazwyczaj bardzo
Bit 520 Krotki adres (CV 1) 0 mate prady, ktére w razie zwarcia nie uszkodza dekodera.
Bit 5=1 Dlugi adres (CV 17/18) 32 Wyjscia funkcji specjalnych A1-A7
Pamig¢ biedéw dla silnika, wyj$¢ funkcyjnych, temperatury i dzwigku: Wyjscia funkeji specjalnych A1-A7 dekodera dzwigku mozna wykorzystaé tylko wtedy, gdy odpowiednie odbiorniki sa juz
30 |1 =Dbiad silnika, 2 = przekroczenie temperatury, 4 = biad wyj$c funkcyjnych, 0-31 0 podiaczone do interfejsu PluX22 w pojezdzie lub gdy na plycie gtownej znajduja sie punkty lutownicze.
8 = blad Soundflash, 16 = btad transmisji dzwieku

* Ustawienia fabryczne

Zwarcie w obszarze silnika, oswietlenia, szczotki i zestawéw kotowych powoduje

Przypisanie klawiszy funkcyjnych uszkodzenie modutu, a w skrajnych przypadkach nawet elektroniki lokomotywy!
FO | Os$wietlenie F10 | Oswietlenie pociagu: lokomotywa pcha | F20 | Drzwi kabiny maszynisty
F1 | Odglos jazdy lokomotywy elektrycznej F11 | Regulacja glosnosci F21 | Sprezarka Uruchomienie dekodera (stan fabryczny)

Wprowadz adres 3 w sterowniku. Lokomotywa porusza si¢, w zalezno$ci od formatu danych, w ktérym dekoder
dzwigku zostat adresowany, w trybie DCC z 28 stopniami predkosci lub w trybie Motorola. W przypadku uzycia

F3 | Oéwietlenie kabiny maszynisty F13 | Lacznos¢ radiowa F23 | Pisk na zakretach centrali cyfrowej obstugujacej RailComPlus® lub mfx® dekoder automatycznie sig rejestruje i mozna nim od razu
sterowac. Jesli dekoder jest stosowany w konwencjonalnych instalacjach analogowych, mozna nim sterowac za

F2 | Krotki sygnat F12 | Tryb tunelowy F22 | Ziacza

F4 | Oswietlenie podwozia F14 | Komunikat stacyjny 1 F24 | Stykiszyn . A . .
pomoca urzadzenia napedowego na prad staty lub przemienny. Tryb pracy jest rozpoznawany automatycznie przez

F5 | Oswietlenie tablicy rejestracyjnej * F15 | Komunikat stacyjny 2 F25 | Piaskowanie dekoder.

F6 | Swiatio czolowe F16 | Syrena F26 UWAGA: W trybie analogowym pojazd ruszy dopiero przy wyzszym napieciu (przy wigkszym otwarciu regulatora

F7 | Tryb manewrowy F17 | Diugi gwizd Far | - predkosci), niz to, do czego by¢ moze przywykte$ podczas korzystania z pojazdéw analogowych.

F8 | Swiatta drogowe F18 | Hamulec lokomotywy F28 Wyjécia funkcyjne w trybie analogowym

F9 | Owietlenie pociagu: lokomotywa ciagnie | F19 | Pantograf - Mozliwe jest skonfigurowanie dekodera dzwigku w taki sposob, aby nawet w trybie analogowym przyciski

* w zaleznosci od wersji funkcyjne FO-F12 mogty by¢ aktywne zgodnie z przypisaniem w mapowaniu funkcji. W tym celu nalezy najpierw

zaprogramowa¢ parametry CV 13 i 14 za pomoca sterownika cyfrowego. Odpowiednie warto$ci mozna znalez¢ w

PIKO Spielwaren GmbH tabeli CV zawartej w szczegdtowej instrukcji obstugi.

Lutherstr. 30 U K Fabrycznie wiaczona jest funkcja o$wietlenia FO oraz odgtos jazdy F1.
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Motorola®

Aby umozliwi¢ korzystanie z funkcji F1-F16 podczas pracy z centralami Motorola, dekoder dzwigku posiada 4
adresy Motorola®. Trzy kolejne adresy dla funkcji F5-F16 sq rosnace wzgledem adresu dekodera i mozna je w razie
potrzeby aktywowa¢ w CV61 za pomoca wartosci 1 (F5-F8), 2 (F5-F12) lub 3 (F5-F16).

CV dotyczace konfiguracii

Oprocz adresu dekodera najwazniejsze sg z pewnoscig CV trybow pracy i konfiguracji dekodera lokomotywy. W
przypadku dekodera PIKO SmartDecoder XP Sound sg to CV 12 i 29. CV konfiguracyjne zawiera zazwyczaj rézne
ustawienia podstawowe dekodera, takie jak na przyktad odwrdcenie kierunku jazdy. Przyktady obliczer mozna
znalez¢ w szczeg6ltowej instrukcji obstugi.

RailCom®, RailCom Plus®

W dekoderze dzwigku mozna wiaczy¢ lub wytaczy¢ funkcje RailCom® za pomoca parametru CV29. Jesli w
parametrze CV28 wigczono funkcje RailComPlus®, dekoder dzwieku automatycznie zgtasza sie do centrali
obstugujacej RailComPlus® (np. PIKO SmartControl,,j5n), podajac symbol lokomotywy, nazwe dekodera
oraz symbole funkcji specjalnych. Dzieki technologii RailComPlus® nie ma wiec potrzeby zapisywania danych
lokomotywy w sterowniku ani programowania adreséw lokomotywy w dekoderze dzwigku.

fits mfx®

Dekoder dzwigkowy PIKO SmartDecoder XP obstuguje rowniez format danych mfx® i posiada certyfikat fits mfx®.
Jesli uzywana centrala cyfrowa obstuguje standard mfx®, dekoder dzwiekowy automatycznie zgtasza sig, podajac
symbol lokomotywy, nazwe dekodera oraz peten zestaw symboli funkcji specjalnych. Dzieki tej technologii mfx® nie
ma wiec potrzeby zapisywania danych lokomotywy w centrali ani programowania adresoéw lokomotywy w dekoderze
dzwigku.

Charakterystyka hamowania

Dekoder dzwigkowy obstuguje nastepujace techniki hamowania:

QOdcinek hamowania Marklin® (hamowanie za pomocg analogowego napiecia statego)

Generator hamowania DCC

Hamowanie ABC

Ponadto dekoder dzwigkowy moze zatrzymac¢ pojazd z doktadnoscig do centymetra dzieki regulowanej drodze
hamowania.Szczegétowe informacje na temat ,charakterystyki hamowania” mozna znalez¢ w obszernej instrukcji
obstugi PIKO SmartDecoder XP Sound.

Uwaga: Jesli chcesz skutecznie zmieni¢ charakterystyke ruszania i hamowania za pomoca CV 3 i 4, zaleca si¢
wczeshiejsze wytaczenie rampy fagodnego ruszania za pomocg CV53 = 255.

Wyjscia funkcyjne
Wyczerpujacy opis wszystkich mozliwo$ci wyjs¢ funkcyjnych mozna znalez¢ w szczegdtowej instrukcji obstugi.

Proste mapowanie funkcji (CV96 = 1)

W trybie prostego mapowania funkcji (CV 33-46) mozna dowolnie przypisywaé zadania przetaczania, takie jak
o$wietlenie i wyjscia funkcji specjalnych, do klawiszy funkcyjnych FO-F12 centrali cyfrowej. Wytaczalne opdznienie
ruszania, opdznienie hamowania oraz bieg manewrowy mozna przypisa¢ do dowolnych klawiszy funkcyjnych w
CV 156 i 157. Wiecej informacji mozna znalez¢ w szczegdtowej instrukcji obstugi.

Sterowanie generatorem dymu

Do wyj$¢ A1-A7 mozna podtaczy¢ generator dymu, ktory jest sterowany przez dekoder dzwigku w zalezno$ci od
obcigzenia. Przypisanie do klawiszy funkcyjnych odbywa si¢ wytgcznie za pomoca rozszerzonego mapowania
funkcji.

Sterowanie sprzegtem elektrycznym

Sprzegta elektryczne skiadajg sie z bardzo cienkich uzwojen z drutu miedzianego. Zazwyczaj sg one wrazliwe na
diugotrwaly przeptyw pradu, poniewaz powoduje to ich stosunkowo duze nagrzewanie sig. Dekoder dzwieku, przy
odpowiednich ustawieniach, moze sprawi¢, ze wyjécia funkcyjne A4 i A5 wytacza sig automatycznie po uptywie
ustawionego czasu, bez konieczno$ci wytaczania przycisku funkcyjnego.

Tango manewrowe, automatyczny przejazd z odtagczonym sprzegiem

Jesli sprzegto elektryczne jest wigczone, mozna ustawi¢ tango manewrowe.

Sposob dziatania tanga manewrowego:

1. Lokomotywa jedzie z regulowang predkoscia przez ustawiony czas w kierunku przeciwnym do aktualnego
kierunku jazdy (naci$nigcie przycisku)

2. Lokomotywa zatrzymuie sie i zmienia kierunek jazdy

3. Odtaczanie wagondw, po czym lokomotywa oddala sie od odtaczonego wagonu przez ustawiony czas
(zwolnienie przycisku)

4. Lokomotywa zatrzymuije sig i wraca do pierwotnego kierunku jazdy.

Rozszerzone mapowanie funkcji (CV96 = 6, ustawienie fabryczne)

Ze wzgledu na ogromng ztozono$¢ rozszerzone mapowanie funkcji nie moze by¢ sensownie skonfigurowane poprzez
programowanie poszczegdlnych sygnatéw CV. Jesli chcesz zmieni¢ rozszerzone mapowanie funkgji, potrzebujesz pamieci
USB PIKO SmartProgrammer (#55830) lub urzadzenia testowo-programujacego PIKO SmartProgrammer (#56415) z
opcjonalnym PIKO SmartTesterem (#56416). Wiecej informacji na temat rozszerzonego mapowania funkcji znajdziesz w
szczegdtowej instrukcji obstugi.

Sterowanie serwomechanizmami
Dekoder dzwigku umozliwia sterowanie serwomechanizmami za posrednictwem wszystkich wyj$¢ funkcyjnych.
Przypisanie do klawiszy funkcyjnych odbywa sig wylacznie za pomocg rozszerzonej funkcji mapowania funkcji.

Zainstalowanie serwomechanizmu w dekoderze wymaga wiedzy z zakresu elektroniki.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w szczegdtowej instrukcji obstugi.

UWAGA: Lutowanie na dekoderze powinno by¢ wykonywane wytacznie przez doswiadczonych specjalistow
dysponujacych odpowiednimi narzedziami. W przypadku dekoderéw uszkodzonych w wyniku nieprawidiowej obstugi
gwarancja traci waznos$c.

Ustawienia dzwigku
OgolIng gtosnos¢ mozna dowolnie regulowac, programujac sygnat CV63 w zakresie wartosci od 0 do 255.

UWAGA: Aby wgra¢ projekt lokomotywy PIKO wraz z dzwiekiem do dekodera dZwigku, nalezy uzy¢ pamieci USB
PIKO SmartProgrammer (#55830) lub urzadzenia testowo-programujacego PIKO SmartProgrammer (#56415) wraz
z opcjonalnym urzadzeniem PIKO SmartTester (#56416).

Wszystkie dalsze informacje dotyczace modutu dzwigkowego PIKO SmartDecoder XP Sound oraz dostepnych opcji
ustawien mozna znalez¢ w szczegdtowej instrukcji obstugi.

Przywrécenie ustawien fabrycznych (reset)
Aby przywréci¢ ustawienia fabryczne dekodera dzwigku, nalezy ustawi¢ CV8 na warto$¢ 8.

Programowanie

Podstawa wszystkich opcji ustawier dekodera sa zmienne konfiguracyjne (CV). Dekoder mozna programowac za pomoca,
centrali cyfrowych PIKO SmartControlyjap, PIKO SmartControljjgny, PIKO SmartControl lub innych centrali DCC, a takze
za pomocg, centrali Motorola.

Wiecej informaciji na temat mozliwo$ci programowania mozna znalez¢ w szczegdtowej instrukcji obstugi.

Aktualizacja

PIKO SmartDecoder XP mozna aktualizowaé. Aby przeprowadzi¢ aktualizacje, potrzebny jest albo pendrive
PIKO SmartProgrammer (#55830), albo urzadzenie PIKO SmartProgrammer (#56415), albo system cyfrowy
PIKO SmartControl,yjap (#55821).

Marklin®, mfx® i fits mfx® sq zastrzezonymi znakami towarowymi firmy Gebr. Mérklin & Cie. GmbH z siedzibg w GGppingen
Motorola® jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Motorola Inc. z siedzibg w Tempe-Phoenix (Arizona, USA)
RailCom® jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Lenz Elektronik GmbH, 35398 GieRen

RailComPlus® jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy ESU electronic solutions ulm GmbH & Co. KG

UWAGA: Ten produkt nie jest zabawka i nie jest przeznaczony dla dzieci ponizej 14 roku zycia. Wyklucza sie
wszelkg odpowiedzialnos¢ za wszelkiego rodzaju szkody wynikajace z niewtasciwego uzytkowania oraz nieprze-
strzegania niniejszej instrukcji.

Jesli maja Panstwo pytania, jesteSmy do Panstwa dyspozyc;ji!
Internet: www.piko.de

E-mail:info@piko.de

Infolinia: wtorek i czwartek w godz. 16:00-18:00, Tel.: +49 (0)3675 897255

Serwis: W przypadku reklamacji produktu prosimy o przestanie go do nas wraz z dowodem zakupu (kopig) oraz
wypetnionym formularzem reklamacyjnym, ktéry mozna znalez¢ w naszym sklepie internetowym w sekgji ,Odstapienie od
umowy i zwroty”.

Oswiadczenie gwarancyjne

Kazdy modut jest sprawdzany pod katem petnej sprawnosci przed wysytka. Jesli jednak w ciagu 2-letniego okresu
gwarancyjnego wystapi usterka, naprawimy modut bezptatnie po przedstawieniu dowodu zakupu. Roszczenie gwarancyjne
nie przystuguje, jesli uszkodzenie zostato spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem. Nalezy pamigta¢, ze zgodnie z
przepisami dotyczacymi kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) modut moze by¢ uzywany wytacznie w pojazdach
posiadajacych oznaczenie CE.

Zastrzegamy sobie prawo do zmian i bledéw drukarskich. Stan na 07/2026
Powielanie i kopiowanie wytacznie za zgoda wydawcy.



