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1. Wprowadzenie

Dziekujemy za zakup nowego systemu PIKO SmartControl®!

Cieszymy sie z tego wyboru, poniewaz jestescie Panstwo jednymi z pierwszych, ktérzy stojg u wrét
nowego czasu.

Ciagty rozwoj modelarstwa kolejowego, jak réwniez jego sterowania wymaga catkowicie nowego
sposobu podejscia do problemu. PIKO, jako jeden z pierwszych producentéw zdecydowato sie na
wypuszczenie na rynek systemu, za pomoca ktérego mozecie Panstwo intuicyjnie i z dziecinng
fatwoscig sterowa¢ nawet bardzo ztozonymi makietami.

Stato sie to mozliwe dzieki potgczeniu wydajnego smartfona (,genialnie”) ze znanymi od lat
»analogowymi” elementami sterowania (,proste”), np. metalizowanym pokrettem, lub bocznymi
klawiszami funkcyjnymi: po prostu+genialne = po prostu genialny — system PIKO SmartControl®.
Mamy nadzieje, ze nasz system umozliwi kazdemu z Panstwa indywidualne oraz dziecinnie proste
sterowanie makietg — wyprébujcie to Panstwo sami.

Dobrej zabawy zyczy
Panstwa zespot PIKO

PIKO SmartControl® — cyfrowa przysztos¢ sterowania modelami kolejowymi

Po prostu genialne — genialnie proste

Komunikaty dworcowe, o$wietlenie, dzwieki silnika, gwizdek konduktora — realistyczne efekty budza do
zycia makiety z nowoczesnymi modelami kolejowymi. Sterowanie tych funkcji musi by¢ jednak tatwe,
aby ciagte spogladanie na ekran nie psuto frajdy z jazdy. System PIKO SmartControl® jest doskonatym
rozwigzaniem dla mito$nikéw modelarstwa kolejowego, poszukujgcych systemu zapewniajacego
wygode i nowoczesnos¢. Jest przeznaczony do skali HO, TT oraz N, jak réwniez do wszystkich
systemow torowych (pod warunkiem zastosowania dekoderéw DCC) i faczy w sobie zalety sterowania
smartfonem ze specjalnymi wymogami sterowania modelami kolejowymi.




2. Opis systemu

Kontroler — PIKO SmartController®

Bezprzewodowy kontroler PIKO SmartController® umozliwia sterowanie pociagami, rozjazdami

i sygnalizacjg poprzez bezposredni wybor za pomocg dotyku na wyswietlaczu o wysokiej
rozdzielczosci. Dzieki systemowi operacyjnemu Android obstuga jest bardzo prosta i intuicyjna, tak jak
wiekszosci smartfonéw. lkony wskazuja jakie funkcje sg dostepne. Do precyzyjnej regulacji predkosci
stuzy duze, metalowe pokretto, ktére mozna rowniez obstugiwa¢ bez patrzenia. Przy zmianie
lokomotywy pokretto automatycznie dostosowuje sie do wybranej predkosci. Jesli podczas tego
obrotu pokretto zostanie omytkowo zatrzymane, nie prowadzi to do uszkodzenia mechanicznej czesci
sterowania. Rozjazdom i akcesoriom, podobnie jak lokomotywom mozna nadac wtasne nazwy. Aby
odrézni¢ semafory od rozjazdéw mozna tez przypisa¢ im odpowiednie ikony.

Programowanie dekoderow oraz dokonywanie zmian w ustawieniach systemu odbywa sie
komfortowo, wprost na ekranie dotykowym.

Podczas przerwy w zabawie mozna tadowa¢ mocnag baterie bezposrednio przez ztacze USB.

Wskazéwka:

PIKO SmartController® moze byé¢ uzywany wytacznie z centralkg PIKO SmartBox®, ktéra przesyta
informacje do lokomotyw i akcesoriéw. Do jednej centralki PIKO SmartBox® moze by¢ podiagczonych
do 32 kontroleréw PIKO SmartController®.

Dane techniczne kontrolera PIKO SmartController®

* System operacyjny Android 4.1.x.

* Procesor ARM taktowany zegarem > 1 GHz, 512 MB RAM, 2 GB Flash ROM, z czego 512 MB do
dyspozyciji

» Wyswietlacz 3.2” TFT, rozdzielczo$¢ 800x480 punktow

» Pojemnosciowy panel dotykowy z klawiszami software’owymi

» Napedzane silniczkiem pokretto z ogranicznikiem i mikroprzetacznikiem do zmiany kierunku jazdy

» Programowalne przez uzytkownika po dwa przyciski z lewej i prawej strony

* Ztacze USB do aktualizacji oprogramowania oraz fadowania wewnetrznej baterii.

» Wewnetrzna bateria, czas pracy od 5 do 8 godzin.

 Baterie mozna wymieni¢ po odkreceniu trzech $rub.

* Gniazdo stuchawek stereo 3,5 mm do podtaczenia zestawu stuchawkowego (stuchawka i mikrofon)

« Cztery programowalne boczne przyciski funkcyjne.

Funkcje

Sterowanie lokomotywami

Wbudowana baza danych moze pomiesci¢ ponad 16 000 lokomotyw z indywidualnymi nazwami
i symbolami. Kazdej lokomotywie mozna przypisaé¢ do 28 funkcji.

Sterowanie rozjazdami i akcesoriami
W systemie mozna zapisa¢ ponad 1000 akcesoriow lub rozjazdéw i przetaczaé je za pomoca
$rodowiska graficznego.

Trakcja ukrotniona
Trakcja moze sktada¢ sie z max. 4 lokomotyw. System tworzy trakcje w sposoéb wirtualny.




2.1. Mézg nowego systemu: centralka PIKO SmartBox®

Kontrolerowi PIKO SmartController® towarzyszy centralka PIKO SmartBox®, ktéra tworzy potaczenie
z torami i zapewnia zasilanie. Réwniez wieksze makiety nie stanowig tu problemu, gdyz wbudowany
booster moze dostarczy¢ 5 A* pradu. (*z zasilaczem PIKO, nr kat. 55046).

Gdy makieta sie powiekszy, do PIKO SmartBox® mozna pézniej bez problemu podtgczy¢ kolejne boostery,
lub moduty zajetosci. Takze komputer PC z oprogramowaniem sterujgcym mozna podtaczy¢ bezposrednio
do ztgcza LAN, lub bezprzewodowo przez Wi-Fi. Rzecz jasna z jedng centralkg PIKO SmartBox® mozna
uzywac kilku kontrolerow PIKO SmartController® . W tym przypadku wszystkie lokomotywy, rozjazdy

i semafory synchronizujg sie automatycznie.

Na zyczenie centralka PIKO SmartBox® moze by¢ podiaczona bezposrednio do sieci domowej. Instalacja
aktualizacji jest wtedy bardzo prosta.

Dzigki RailComPlus® lokomotywy sg automatycznie rozpoznawane i zgtaszajg do systemu swoje nazwy
oraz symbole klawiszy funkcyjnych. Oddzielny tor do programowania pomaga przy zmianie ustawien
starszych dekoderéw. RailComPlus® umozliwia zmiane parametrow dekoderéw bezposrednio na makiecie
(tryb POM).

Centralka PIKO SmartBox® komunikuje sie z kontrolerem PIKO SmartController® bezprzewodowo
przez Wi-Fi. Obydwa urzadzenia odnajdujg sie automatycznie, nie trzeba nic konfigurowac, sciagga¢ ani
dokupowac. Wszystkie niezbedne elementy (tacznie z zasilaczem) znajdujg sie zaréwno w zestawach
Premium, jak i Basic.

Uwaga:

W stanie fabrycznym wszystkie centralki PIKO SmartBox® posiadaja identyczne ustawienia
Wi-Fi. Ze wzgledéw technicznych w obszarze dzialania jednej sieci Wi-Fi mozna uzywac tylko
jednej centralki PIKO SmartBox®! To oznacza, ze w jednym pomieszczeniu nie mozna uzywac
automatycznie dwoéch centralek.

Aby méc uzywac¢ dwéch centralek w jednym pomieszczeniu, nalezy zapozna¢ sie z rozdziatem
,,5.3 Dodatkowe ustawienia za pomoca aplikacji PIKO SmartBox® Settings“. Tam mozna zmieni¢
ustawienia Wi-Fi.




Dane techniczne centralki PIKO SmartBox®

Centralka cyfrowa DCC z RailComPlus®*

» Obstuga wszystkich formatéw danych DCC (14, 28, 128 krokéw predkosci, szeregowa transmisja
funkcji LGB), oraz krétkich i dtugich adreséw.

» Mozliwo$¢ zapisania w bazie danych i zarzadzania maksymalnie 16.384 lokomotywami.

» Mozliwos$¢ przypisania lokomotywie do 28 klawiszy funkcyjnych.

Modut radiowy Wi-Fi jako odbiornik dla kontrolera PIKO SmartController®

* Obstuga do 32 bezprzewodowych kontroleréw jednoczesnie.

* Tryb pracy autonomicznej: centralka PIKO SmartBox® wytwarza sie¢ bezprzewodowa dla kontroleréw,
brak potaczenia z Internetem.

* Tryb punktu dostepowego: centralka PIKO SmartBox® taczy z siecig domowa i dotacza do niej
wszystkie urzadzenia.

* Modut radiowy Wi-Fi do potaczenia z typowymi punktami dostepowymi Wi-Fi.

» Mozliwos$¢ pracy w Europie i USA, poniewaz urzadzenie spetnia normy IEEE WLAN.

Ztacze Ethernet*
* Podtaczenie do komputera z programem do sterowania makieta.

Zintegrowany booster* o mocy wyjsciowej do 5 A* (regulowanej)
» Przeznaczony dla skal N, TT und HO
*z zasilaczem PIKO, nr kat. 55046. Zasilacz dotgczony do zestawu ma moc 2,25A.

Ztacze ,,ECoSlink*
» Mozliwo$¢ podigczenia boosteréw zgodnych z ESU
* Przy uzyciu przejsciowki CD(E) (PIKO nr kat. 55043) mozliwe réowniez podtaczenie boosteréw CDE.

Zintegrowane wyjscie na tor do programowania dekoderow*

* Petne wsparcie dla polecen serwisowych DCC

» Mozliwy odczyt wszystkich stosowanych dotychczas przez PIKO dekoderéow DCC (za wyjatkiem AnDil)
» Mozliwy odczyt ustawien lokomotyw

Ztacze LocoNet-T** do rozszerzen
* Kontrolery przewodowe
» Moduty informacji zwrotnej

** Uaktywnienie funkcjonalnosci LocoNet zostato odtozone do czasu ukazania sie pozniejszych
aktualizacji. Prosimy regularnie odwiedzac¢ sklep internetowy PIKO w celu pobrania aktualizacji.

Zasilanie
» Gniazdo DC 5.5 mm / 2.1 mm i zewnetrzny, stabilizowany zasilacz pradu statego.
 Kontrola napigcia i odciecie zasilania w przypadku przecigzenia lub zwarcia.

* Wyczerpujace objasnienie poje¢ znajduje sie na koncu niniejszej instrukgcji




2.2. Kontroler PIKO SmartController®
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Budowa

Wiacznik/wytacznik (na gérze z prawej strony)

Pokretto z napedem i wytacznikiem krancowym (na gérze posrodku)

Wyswietlacz

Przycisk STOP (nad wyswietlaczem z prawej strony, symbol pauzy)

Dioda LED statusu (nad wyswietlaczem z lewej strony)

Cztery boczne przyciski funkcyjne (po 2 z lewej i prawej strony; u gory z prawej zajety przez ,STOP II*)

Gniazdo stuchawkowe (pod wyswietlaczem z lewej strony) do podiaczenia np. zestawu

stuchawkowego z mikrofonem

8 Gniazdo Mini-USB (pod wyswietlaczem z prawej strony) do potaczenia z komputerem PC (transfer
danych) lub z fadowarka.

9 Uchwyt na smycz (posrodku, pod wys$wietlaczem)

NO O~ WN =

Cztery boczne przyciski funkcyjne moga zosta¢ dowolnie zaprogramowane, tj. mozna im
przypisac funkcje.

Dalsze objasnienia w rozdziale Uruchamianie / Aplikacja PIKO SmartControl®

Naped automatycznie ustawia pokretto na predko$¢ wybranej lokomotywy, tj. przy zmianie predkosci
wybranej lokomotywy na wyswietlaczu, przy wyborze innej lokomotywy, lub przy zmianie kierunku
jazdy.

Przycisk ,Stop 11* (symbol pauzy)

Aby mozna rozpoczg¢ zabawe, system musi zosta¢ ,zwolniony” za pomoca tego przycisku, poniewaz
ten przycisk petni role ,wylacznika awaryjnego” makiety.

Ze wzgledow bezpieczenstwa, po wigczeniu systemu PIKO SmartControl® makieta nie jest zasilana,
dioda statusu na kontrolerze $wieci sie na czerwono.

Aby wigczy¢ system nalezy wcisng¢ srebrny napis ,STOP II*, lub klawisz funkcyjny obok niego.

W zaleznosci od ustawionego w menu opoznienia przycisk reaguje natychmiast lub po 0,5 sekundy
i makieta jest juz zasilana.

Gdy dojdzie do ponownego awaryjnego zatrzymania, to centralka PIKO SmartBox® zapisuje stany
wszystkich lokomotyw i akcesoriow. Jesli makieta zostanie ponownie wtgczona, to lokomotywy znéw
zaczng jechac, a akcesoria powrdcg do ostatnio wybranych pozyciji.




Prosimy wzigé¢ to pod uwage przy ponownym uruchomieniu systemu.

Dioda moze takze zmieni¢ barwe na czerwong po wybraniu w menu opcji funkcji ,Use as main
controller”. Jesli zostanie przerwane potgczenie miedzy centralkg PIKO SmartBox® a kontrolerem PIKO
SmartController®, to zasilanie makiety rowniez zostanie odciete.

Dalsze objasnienia w rozdziale Uruchamianie / Aplikacja PIKO SmartControl®

\6\

Dioda statusu (5) pokazuje, czy system jest aktywny lub czy nastapito awaryjne odigczenie zasilania.
Jesli dioda Swieci sie na zielono, to mozna sterowac. Jesli natomiast dioda Swieci si¢ na czerwono, to
centralka PIKO SmartBox® wykryta zwarcie, lub uzytkownik wcisnat przycisk ,Stop”.

PN

Klawisze sprzetowe

Lewy: Klawisz ,Menu” (Sprzgtowy klawisz ,Menu”)
Srodkowy: Klawisz ,Home” (powrét do ekranu domowego)
Prawy: klawisz ,Powrét” (Sprzetowy klawisz ,,Powrot”)




Mocowanie smyczy

Podczas sterowania makietg potrzeba czasem wolnych rak. Dlatego tez kazdy kontroler PIKO
SmartController® jest dostarczany ze smycza PIKO. Mozna jg po prostu zamocowac w przewidzianym
do tego uchwycie kontrolera i zatozy¢ na szyje. Tym oto sposobem urzadzenie jest zabezpieczone
przed przypadkowym upadkiem, a wolne rece pozwalajg na swobodng prace przy makiecie. Krotki
poradnik, jak zamocowac smycz znajduje sie na koncu niniejszej instrukcji.

Wskazowki dotyczace systemu Android

System operacyjny Google® Android jest znany m.in. ze smartfonow. Dlatego tez rozpoczecie zabawy
z nowym systemem PIKO SmartControl® bedzie dziecinnie fatwe, tak jak z kazda aplikacjg — prosto

i intuicyjnie!

Ci z Panstwa, ktorzy nie mieli do tej pory do czynienia ze smartfonami, nie maja sie czego obawiac!
Tutaj nie mozna nic zrobi¢ Zle, a tym bardziej nie mozna nic zepsuc!

W rozdziale ,Uruchamianie” wyjasnimy w prosty sposéb, jak prawidtowo podtgczy¢ elementy sktadowe
systemu i rozpocza¢ uzytkowanie.

Dla tych z Panstwa, ktorzy nie mieli jeszcze do czynienia z systemem Android, na koncu niniejszej
instrukcji umiescilismy krétkie wprowadzenie do podstawowych funkcji — rozdziat ,Krotkie
wprowadzenie do systemu operacyjnego Android”.

2.3 Centralka PIKO SmartBox®




Budowa

Gora (od lewej do prawej):

1

w N

S 2 O oOoNO O BN
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Dioda LED stanu potaczenia WPS

(sposéb nawigzania potaczenia WiFi przez wcisnigcie przycisku)

Przycisk do nawigzania potaczenia WPS

Dioda LED aktywnego potaczenia miedzy PIKO SmartControl® a PIKO SmartBox®
(Swieci tylko wtedy, gdy jest aktywna aplikacja PIKO SmartControl®)

Zworka (wtacznik/wytgcznik Wi-Fi)

Dioda LED stanu zasilania toréw (miga po witaczeniu, przy uzytkowaniu $wieci Swiattem ciggtym)
Przycisk Reset / Backup

Dioda LED Reset / Backup

Przycisk Rescue / Update

Dioda LED Rescue / Update

Sruba mocujaca goérna czesé obudowy

Dioda LED zasilania ($wieci $wiattem ciggtym)

1234 5678910 M1

Tylna scianka (od lewej do prawej):

1
2
3
4
5
6
7
8

Gniazdo wtykowe zasilania 5,5 mm

Ztacze toru do programowania (,PROG")

Ztacze toréw makiety (,MAIN®)

Gniazdo LNET (LocoNet) (po aktualizacji oprogramowania)
Gniazdo ECoSlink / Ztacze przejsciowki CD(E)

Gniazdo Extend

Gniazdo sieci LAN

Gniazdo USB




Ztacza
Zasilanie / gniazdo (1)
Do tego gniazda podtacza sie zasilacz, zasilajacy system w prad.

Ztacze toru do programowania (2)
Do tego ztacza mozna podtgczy¢ osobny tor do programowania, na ktérym mozna programowac
dekodery lub akcesoria, niezaleznie od toréw na makiecie.

Ztacze toréw makiety (3)

Do tego ztacza podtacza sie tory makiety; przeznaczone jest ono rowniez do przekazywania wszystkich
polecen sterujacych. Ziacze to obstuguje fukcje ,POM*, tj. ,Programming on Main®, tzn., mozliwosé
programowania poszczegolnych dekoderdw lub akcesoriow podczas pracy makiety, bez konieczosci jej
przerywania.

Gniazdo LNET (LocoNet) * (4)

Do tego gniazda mozna podiaczy¢ systemy informacji zwrotnej, zgodne z LocoNet. Ztgcze to umozliwia
réwniez sterowanie za pomocg komputera.

* Uaktywnienie funkcjonalnosci LocoNet zostato odtozone do czasu ukazania sie pdzniejszych
aktualizacji. Prosimy regularnie odwiedza¢ sklep internetowy PIKO w celu pobrania aktualizacji.

Ztacza zgodne ze sprzetem ESU (5,6)

Gniazdo “ECoSlink”: Za pomocg tego ztgcza mozna potaczy¢ PIKO SmartBox® z urzgdzeniami ESU.
Mozna tu réwniez podtaczy¢ przejscidwke CD(E) do boosteréw zgodnych z CDE.

Gniazdo “Extend”: Do tego gniazda mozna podtaczy¢ inne urzadzenia ESU, przewidziane do
wspotpracy z tym ztgczem.

Gniazdo sieci LAN (7)
Za pomoca tego gniazda mozna potgczyé PIKO SmartBox® z komputerem, lub siecig domowa.

Gniazdo USB (8)

Za pomoca tego ztgcza mozna wygodnie aktualizowa¢ oprogramowanie PIKO SmartBox®, lub tworzy¢
kopie zapasowe.

Dalsze informacje w rozdziale ,Aktualizacja oprogramowania i resetowanie centralki PIKO SmartBox®*




3. Pierwsze kroki

Podtaczanie systemu

Przed podtaczeniem nowego systemu PIKO SmartControl® nalezy upewnic sie, ze spetione sg
nastepujgce podstawowe warunki:

Budowa niezawodnej w dziataniu makiety, do czego zaliczajg sie starannie potozone tory — bez
zagiec, zataman, lub btednie wtozonych ztgczek szynowych. Tory powinny by¢ przymocowane
gwozdzikami, lub srubami w regularnych odstepach. W zaleznosci od dtugosci toréw nalezy
przewidzie¢ ewentualne szczeliny dylatacyjne.

Punkty zasilania torow nalezy przewidzie¢ co ok. 2 metry. Tylko w ten spos6b mozna
zagwarantowac, ze na catej makiecie bedzie dostepny stabilny i niezaktdcony sygnat cyfrowy.

Bezwzglednie nalezy rozdzieli¢ obwody zasilania toréw i akcesoridow. Akcesoria mogg powodowaé
zakiocenia sygnatu cyfrowego.

Nalezy bezwzglednie unika¢ zwar¢, wywotanych przez uszkodzone przewody, elementy lub
pozostawione na torach metalowe przedmioty (np. gwozdzie lub $ruby). Doktadne sprawdzenie
zabiera wprawdzie czas, natomiast moze oszczedzi¢ nerwy w pézniejszym okresie!

Miejsce przymocowania PIKO SmartBox® powinno spetnia¢ nastepujace warunki:

wszystkie przewody powinny da¢ sie podtaczy¢ do PIKO SmartBox® bez problemu
PIKO SmartBox® stoi na stabilnej powierzchni i jest chroniony przed uderzeniami
potaczenie Wi-Fi nie jest zaktdcone (nie zabudowywaé w metalowe ramy lub obudowy)
PIKO SmartBox® jest bez problemu dostepny

PIKO SmartBox® stoi w suchym miejscu i nie jest narazony na bezposrednie dziatanie
promieni stonecznych

wentylator umieszczony w obudowie (patrzac z gory, z prawej strony) nie jest zakryty
i zapewniona jest wystarczajgca cyrkulacja powietrza




3.1 Instalacja centralki PIKO SmartBox®

Po wybraniu miejsca, spetniajacego wyzej wymienione warunki mozna przymocowac¢ PIKO SmartBox®
do podtoza.

W tym celu nalezy zdja¢ przestone z gérnej czesci obudowy i odkreci¢ znajdujaca sie tam srube.

Po odkreceniu sruby mozna zdjg¢ gorng czes¢ obudowy PIKO SmartBox®.

Nastepnie nalezy ostroznie wyja¢ ptyte gtéwng PIKO SmartBox®, poprzez delikatne wyciagniecie jej
prosto do gory. Najlepiej skorzysta¢ w tym celu z zagtebien, znajdujacych sie po lewej i prawej stronie
ptyty. Przy tej czynnosci nalezy uwazaé¢ na osadzony w dolnej czesci obudowy wentylator, ktory jednak
swobodnie, bez uzycia sity daje sie wyjac¢ do gory.

Teraz nalezy ostroznie odtozy¢ ptyte na nieprzewodzace podtoze (np. podkiadke z tworzywa
sztucznego). W dolnej czesci obudowy widoczne sg dwa otwory, ktére mozna wykorzysta¢ do
przytwierdzenia centralki do podfoza.

Uwaga! Aby zapobiec zwarciom nalezy zabezpieczy¢ tby $rub tasma samoprzylepna lub izolacyjna.
Montaz przebiega w odwrotnej kolejnosci. Nalezy zwréci¢ szczegdling uwage na to, aby zaden element
sie nie zakleszczyt i nie ulegt uszkodzeniu. Bezwzglednie nalezy unikaé uzycia zbednej sity, poniewaz
chodzi tu o bardzo delikatng elektronike.




Potaczenie centralki PIKO SmartBox® z torami

Po upewnieniu sie, ze makieta spetnia wymienione wczesniej warunki dotyczace prawidtowego
pofozenia toréw mozna przystapi¢ do potaczenia makiety z centralkg PIKO SmartBox®. W pierwszym
kroku nalezy potaczy¢ przewody od toréw z wtyczka.

Wtyczka / listwa srubowa

Przed wetknieciem przewodéw do wtyczki nalezy nieco poluzowaé $ruby (ilustracja z lewej, lewa $ruba
jest poluzowana).

Sruby powinny byé na tyle poluzowane, zeby uzyty przewdd bez problemu zmiescit sie do otworu
wtyczki.

Przewody winny by¢ pozbawione izolacji i pobielone cyng na dtugosci ok. 5 mm. W przypadku braku
lutownicy nalezy przynajmniej zakrecic¢ rozizolowane koncowki przewodow.

Przewody nalezy teraz wtozy¢ do przewidzianych do tego celu otworéw i dokreci¢ Sruby. Nastepnie
nalezy ponownie sprawdzi¢ prawidlowe umocowanie przewodoéw, aby unikng¢ wkrecenia izolacji do
wtyczki, co moze powodowac problemy z przewodzeniem.

Teraz pozostat jedynie wybor sposobu podtgczenia toréow do centralki.
Przy duzej makiecie z duzg iloscig taboru zaleca sie potaczenie makiety ze ztagczem ,MAIN®.
Oznacza to tory gtéwne.

Do programowania zaleca sie podtgczenie niezaleznie potozonego, odizolowanego od makiety toru do
programowania. Podtacza sie go za pomoca kolejnej wtyczki do ztacza ,PROG".

W ten sposéb mozna w elegancko, réwniez na duzych makietach, oddzieli¢ prowadzenie ruchu od
programowania.




PIKO SmartBox® obstuguje rowniez funkcje POM*, programowanie na torach gtéwnych. Umozliwia

to odczyt lub zmiane adresu dekodera lokomotywy przez menu ,DCC Address” wprost na torach
gtéwnych. Nalezy przy tym zwrdci¢ uwage, ze w tym czasie na torach moze znajdowac sie tylko jedna
lokomotywa.

* Ta funkcja wymaga zastosowania dekoderéw z RailCom® .

Wskazowka:

Budowa wtyczek/listew $rubowych stanowi jednoczesnie zabezpieczenie przed btednym
podtgczeniem, tzn. wtyczki mozna witozy¢ do gniazd ,PROG" lub ,MAIN“ centralki PIKO SmartBox®
tylko w jednej pozycji.

Polaczenie centralki PIKO SmartBox® z systemami rozszerzen

W zaleznosci od wielkosci makiety istniejgce systemy akcesoridw powinny zosta¢ podtaczone przed
uruchomieniem centralki.

Dalsze informacje o poszczegodlnych mozliwosciach podtaczen znajdujg sie w rozdziale ,Opcje

i ustawienia systemu PIKO SmartControl®”

Podtaczenie PIKO SmartBox® do zasilania

Po upewnieniu sie, ze makieta jest gotowa do dziatania, mozna podtgczy¢ PIKO SmartBox® do
zasilania z sieci. W tym celu nalezy jedynie wiozy¢ wtyczke dostarczonego w zestawie zasilacza

do gniazda ,PWR*. Centralka PIKO SmartBox® uruchomi sie automatycznie i stworzy sie¢ Wi-Fi dla
kontrolera PIKO SmartController®.

Wskazowka: Jesli w tym czasie nie bedzie podtgczony kabel sieciowy LAN, ani PIKO SmartBox® nie
bedzie podiaczony recznie przez WPS do sieci domowej, to stworzy jedynie sie¢ lokalng, w ktérej
moga zalogowac sie tylko kontrolery PIKO SmartController®. Potgczenie z internetem nie bedzie w tym
przypadku mozliwe.

Informacje o uruchamianiu i diodach LED PIKO SmartBox®

Po witgczeniu zasilania PIKO SmartBox® uruchomienie powinno przebiega¢ w nastepujacej kolejnosci:

1. Prawa dioda LED (zasilania) $wieci $wiattem ciggtym.

2. Nastepnie krotko miga druga zielona dioda LED (stan zasilania toréw) oraz niebieska dioda LED
(aktywne potaczenie miedzy PIKO SmartBox®, a aplikacjg PIKO SmartControl®).

3. Wbudowany wentylator uruchamia sie na krotko.

4. Procedura uruchamiania jest zakonczona. Zielona dioda stanu zasilania toréw (Srodkowa) miga
co sekunde do momentu wigczenia systemu za pomocg PIKO SmartController® (napis ,STOP / II¥,
lub boczny przycisk funkcyjny na gérze po prawej stronie). Po wigczeniu systemu dioda LED stanu
zasilania toréw Swieci sie Swiattem ciggtym.

Niebieska dioda LED réwniez $wieci $wiattem ciggtym, poniewaz wksazuje na aktywne potaczenie
pomiedzy PIKO SmartBox®, a aplikacjg PIKO SmartControl®.

Jesli PIKO SmartBox® wykryje zwarcie, to dioda LED stanu zasilania toréw miga z duzo wiekszg
czestotliwoscig niz po zatrzymaniu systemu przyciskiem STOP (napis ,STOP / I, lub boczny przycisk
funkcyjny na gérze po prawej stronie).




3.2 Uruchamianie systemu PIKO SmartControl®

Wiaczanie PIKO SmartController®

Wiaczanie PIKO SmartController® odbywa sie poprzez przytrzymanie wiacznika (na gorze z prawej
strony) przez ok. 2 sekundy, do krétkiego migniecia diody statusu — wtedy mozna zwolni¢ przycisk.
Urzadzenie uruchamia sie i moze to potrwa¢ do minuty czasu.

Po uruchomieniu urzadzenia wida¢ ekran startowy systemu Android. Odpowiada to w przyblizeniu tu
pulpitu w systemie operacyjnym komputeréw PC.

Przed rozpoczeciem zabawy proponujemy poswiegcic jeszcze kilka chwil na dostosowanie niezbednych
ustawien urzadzenia.




Ustawienia urzadzenia (Ustawienia systemu Android)

Ustawianie czasu
Aby ustawi¢ czas w urzadzeniu nalezy przej$¢ do menu gtéwnego i wybra¢ ,Ustawienia“.

Nastepnie w kategorii ,System* odszuka¢ wiersz ,Data i czas".

Aby recznie ustawi¢ czas nalezy najpierw odznaczy¢ pole ,Automatyczna data i czas — uzyj czasu
podanego przez sie¢”. Dopiero teraz uaktywniajg sie pola ,Ustaw date” i ,Ustaw godzine” i staje sie
mozliwe wprowadzenie danych. Jesli jednak system ma mie¢ potaczenie z Internetem, to mozna
ten punkt poming¢. DomysIna opcja ,Automatyczna data i czas — uzyj czasu podanego przez sie¢”
zaktualizuje automatycznie date i czas.




Ustawienia sieci Wi-Fi

W stanie fabrycznym zaréwno PIKO SmartBox® jak i PIKO SmartController® sg tak ustawione,

Zze nawigzujg potaczenie samodzielnie, bez ingerencji uzytkownika.

Ma to réwniez miejsce w przypadku, gdy na goérnej belce statusu nie pojawia sie jeszcze symbol Wi-Fi,
lub gdy Wi-Fi kontrolera PIKO SmartController® jest jeszcze nieaktywny.

Od wersji 1.1.0 aplikacja PIKO SmartControl sprawdza przy starcie, czy Wi-Fi w urzadzeniu jest
aktywne. W przypadku negatywnym nastepuje jego automatyczna aktywacja, a urzadzenia taczqg sie

z uzyciem domyslnych ustawien (SSID: ,SmartBox", hasto ,123456789")

Aby potaczyé PIKO SmartController® z innymi sieciami, nalezy udaé¢ sie do menu gtéwnego
i wybra¢ ,Ustawienia”.

Dalej nalezy nacisna¢ na napis ,Wi-Fi” (Uwaga: wciska¢ napis po lewej stronie! Z prawej znajduje sie
wiacznik Wi-Fi — musi by¢ w pozycji ,Wiaczone”. Jesli przetacznik jest w pozycji ,Wytaczone” to nalezy
go raz wcisnag¢, aby aktywowac Wi-Fi)

W kolejnym oknie otwiera sie przeglad dostepnych sieci bezprzewodowych.

Teraz nalezy nacisng¢ wiersz z nazwg wybranej sieci bezprzewodowej, aby sie z nig potaczy¢. Mozna
to zrobi¢ wprost, poprzez podanie hasta lub z uzyciem metody WPS (patrz nizej). Potaczenie z PIKO
SmartBox® zostanie przerwane, a PIKO SmartController® podiacza sie do wybrane;j sieci tak jak kazde
inne urzagdzenie przenosne.




Nawigzywanie potaczenia Wi-Fi za pomoca metody WPS
Potaczenie z routerem mozna réwniez nawigzac¢ za pomocg metody WPS.

Trzeba wcisng¢ odpowiedni symbol w menu Wi-Fi i jednoczes$nie przycisk WPS na routerze
(jesli istnieje).

Wazna uwaga:

Przy tym sposobie potaczenia niemozliwe jest uzycie PIKO SmartController® do sterowania makieta,
poniewaz brak jest potaczenia pomigedzy PIKO SmartBox® a PIKO Smart-Controller®. Aby méc
sterowac¢ makietg nalezy wybra¢ potaczenie z PIKO SmartBox® z menu Wi-Fi.

Nie ma powodu do zmartwienia! Caty system PIKO SmartControl® mozna potaczy¢ z istniejaca siecig
domowa.

Wiecej informacji na ten temat znajduje sie w rozdziale ,Potgczenie PIKO SmartBox® z istniejaca
siecig”.

Ponadto warto zwréci¢ uwage na to, ze podczas pierwszego potgczenia z Internetem urzadzenie
pobiera dane do aktualizacji. Sq to standardowe aktualizacje systemu operacyjnego, przede wszystkim
dla Google® PlayStore. Niektére z nich muszg sie zainstalowac i nie moga zosta¢ zdeaktywowane.

Dla aktualizacji opcjonalnych wyswietlany jest odpowiedni komunikat na belce statusu. Podczas
procesu aktualizacji urzgdzenie moze reagowac z opdznieniem.

Proces aktualizacji jest zakonczony, jak tylko z symbolu Wi-Fi na belce statusu znikng mate strzatki

Zaktadanie konta Google® (niezbedne jest potaczenie z Internetem)

Aby w petni wykorzystaé funkcjonalno$¢ systemu operacyjnego Android, niezbedne jest konto Google®.
Zalecamy zatozy¢ konto przy pomocy ,Google® PlayStore®.

Niezbedne w tym celu jest aktywne potaczenie internetowe.

Aby sie zalogowac nalezy uda¢ si¢ do menu gtéwnego i wybra¢ Google® PlayStore. Po pierwszym
uruchomieniu pojawi sie wybér pomiedzy zalogowaniem sie na istniejgce konto, a zatozeniem nowego
konta.




Uzycie istniejacego konta

Jesli posiadajg Panstwo juz smartfon z systemem Android to wystarczy zalogowac sie na konto,
uzywajac adresu e-mail i swojego hasta. W przypadku, gdy konto Google® nie zostato wczesniej
utworzone, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.

Zalecamy zanotowanie wprowadzonych danych do logowania!

Po zalogowaniu sie na konto nadszedt czas w ktérym urzgdzenie zacznie wyszukiwac¢ aktualizacje.
Zalecamy odczekanie ok. 15 minut (w zalezno$ci od szybko$ci posiadanego tgcza internetowego),
poniewaz w tym czasie kontroler przetwarza duze ilo$ci danych i moze reagowac z opdznieniem.
Jak tylko proces ten dobiegnie korca, to mozna juz uzywac kontrolera PIKO SmartController®

w petnym zakresie.

Uwaga dot. bezpieczenstwa: Android przy korzystaniu z Internetu

Odradzamy uzywanie kontrolera do zadan, zwigzanych z bezpieczehstwem w Internecie, np.
bankowosci online itp.

Jesli jednak zyczg sobie Panstwo tego, to nalezy podja¢ odpowiednie srodki ostroznosci, np.
zainstalowac program antywirusowy lub podobny.

Uwaga: Odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo Panstwa danych spoczywa na Panstwu!

tadowanie kotrolera

PIKO SmartController® moze by¢ tadowany przez ztgcze Mini-USB.

Dostepne sg nastepujace mozliwosci:

» Uzycie dostarczonego w zestawie zasilacza z kablem USB.

» Uzycie dostarczonego w zestawie kabla USB do fadowania kontrolera przez ztacze USB komputera.
« Alternatywnie mozna podiaczy¢ kabel USB do zlacza w PIKO SmartBox®.

Podczas tadowania moze doj$¢ do niedoktadnosci w dziataniu ekranu dotykowego z przyczyn
technicznych.

Dzieki zastosowaniu miedzynarodowego standardu USB mozna réwniez uzy¢ dowolnego innego
urzadzenia ze ztgczem USB.

Wskazoéwka:

Przy tadowaniu nieaktywnego kontrolera PIKO SmartController® po wiaczeniu tadowarki pojawia sie
tylko wskaznik baterii. Uwidacznia sie on réwniez podczas tadowania, po krétkim wcisnieciu wigcznika.
Aby uruchomi¢ system podczas tadowania baterii nalezy trzymaé witacznik wcisniety tak dtugo, az na
ekranie pojawi sie symbol Android (po ok. 5 sekundach). Potem system startuje normalnie, podczas
gdy fadowanie odbywa sie w tle.




4. Aplikacja PIKO SmartControl®

Jestesmy prawie u celu: Dotarli§my do aplikacji PIKO SmartControl®!

Za jej pomocg mozna z dziecinng tatwoscig sterowaé wszystkimi cyfrowymi elementami na makiecie!
Po przeczytaniu niniejszego rozdziatu, objasniajacego poszczegdine funkcje nadejdzie najwyzszy czas
na ich osobiste wyprébowanie!

Uruchamianie aplikacji PIKO SmartControl®

Sysytem operacyjny Google® Android daje mozliwo$¢ uruchomienia aplikacji z réznych miejsc.
Najprostszg metodg jest klikniecie ikony aplikacji na ekranie domowym.

Voila, juz dziata!

Roéwnoczesnie istnieje mozliwos¢ uruchomienia aplikacji z menu gtéwnego. To jest gtéwny skrét,
ktérego nie mozna usunag¢.

Wszystkie inne skréty na ekranie domowym mozna przesuwac, kasowac i tworzy¢ na nowo.

Blizsze informacje o tych funkcjonalnosciach znajdujg sie w rozdziale ,Dalsze przydatne podpowiedzi
i informacje”

Nawigzanie potaczenia z PIKO SmartBox®

Podczas pierwszego uruchomienia aplikacji automatycznie nawigzywane jest potaczenie z PIKO
SmartBox®. Jesli w tym czasie w jednym pomieszczeniu znajdujg sie dwie lub wiecej centralek
SmartBox® *, to aplikacja poprosi o wyboér jednej z nich.

*tylko jedna centralka PIKO SmartBox® moze dziata¢ na ustawieniach fabrycznych. Kazda kolejna
centralka musi mie¢ uprzednio zmieniony identyfikator sieci Wi-Fi.

Jesli wszystko zadziatato poprawnie, to aplikacja powinna przej$¢ od razu do widoku pulpitu
sterowniczego. W przypadku braku propozycji potgczenia lub gdy nawigzanie potaczenia sie nie
powiodto nalezy sprawdzi¢, czy centralka PIKO SmartBox® ma zasilanie, lub czy kontroler PIKO
SmartController® wtaczyt juz swoje Wi-Fi (Ikona Wi-Fi w belce statusu musi by¢ widoczna).

|




Jesli potgczenie z centralkg PIKO SmartBox® zostato nawigzane poprawnie, to powinien ukazac sie
nastepujacy ekran:

4.1. Przeglad / podstawy
4.1.1 Ustawienia

Przez klawisze menu mozna wywota¢ ustawienia (Settings). Mozna tam znalez¢ nastepujace opcje:

f * Prosimy zwrdéci¢ uwage na opisy, zmieniajace sie po wiaczeniu/wytaczeniu
poszczegdlnych opcji.




Wybierz centralke (Select command station)

Tutaj wida¢ wszystkie dostepne centralki. Normalnie powinien by¢ widoczny tylko jeden ,SmartBox®".
Nalezy klikng¢ na nazwe centralki, aby sie z nig potaczyé.

Jesli lista jest pusta, nalezy sprawdzi¢ ustawienia Wi-Fi.

Dziataj jako gtéwny kontroler (Act as main controller)

Ta opcja zostata dodana ze wzgledéw bezpieczenstwa. Mozna tu zdecydowad, co sie stanie

w przypadku zerwania potgczenia pomiedzy centralkg PIKO SmartBox®, a kontrolerem PIKO
SmartController®.

Jesli pole wyboru nie jest zaznaczone, to po utracie potgczenia* nie zostang podjete zadne dziatania.
Centralka PIKO SmartBox® zapamieta ostatni stan makiety i bedzie kontynuowac dziatanie tak, jak
gdyby nic sie nie wydarzyto.

Przy zaznaczeniu pola wyboru zmienia sig opis ponizej. Jesli opcja jest aktywna, to po utracie
potaczenia, zasilanie makiety zostanie odtgczone w ciggu kilku sekund, a centralka przetaczy sie w tryb
zatrzymania awaryjnego.

Aby ponownie uruchomi¢ makiete nalezy najpierw ponownie uaktywni¢ aplikacje na kontrolerze PIKO
SmartController®. Dopiero potem mozna ponownie uruchomi¢ system przyciskiem Stop/Go.

*pod pojeciem ,utrata potgczenia” nalezy rozumie¢ zerwanie potaczenia Wi-Fi pomiedzy centralkag
PIKO SmartBox®, a kontrolerem PIKO SmartController®.

Opéznienie przycisku ,,Stop” (Stop button delay)

Poniewaz przycisk ,Stop” na kontrolerze PIKO SmartController® znajduje sie bezposrednio pod
pokrettem i moze zosta¢ przypadkowo wcisniety przy niekorzystnym potozeniu dtoni, aplikacja daje tu
mozliwos¢ niewielkiego zmniejszenia czuto$ci przycisku. Przy zaznaczeniu pola wyboru zmienia sie
jego opis ponizej. Jesli opcja jest aktywna, to przycisk ,Stop” musi by¢ wcisniety przez 0,5 sekundy,
aby wywota¢ awaryjne zatrzymanie.

Aby ponownie uruchomi¢ system, nalezy znéw przytrzymac przycisk ,Stop” wcisniety przez 0,5
sekundy.

Sledzenie predkosci (Speed trace)

Ta opcja dotyczy silniczka, ktéry automatycznie ustawia duze pokretto przy zmianie predkosci.

Przy eksploatacji kilku lokomotyw opcja ta uniemozliwia/umozliwia dostosowanie potozenia pokretta
do aktualnej predkosci wybranej lokomotywy. Istnieje mozliwo$¢ wytaczenia tej opcji, poniewaz przy
czestym przetgczaniu sie pomiedzy lokomotywami pokretto wcigz zmienia swoje potozenie.

Zmiana kierunku (Change of direction)

Przy ustawieniu domysinym zmiana kierunku jazdy odbywa sie poprzez obrot pokretta do oporu
w lewo. Po wytaczeniu tej opcji kierunek jazdy lokomotywy mozna zmieni¢ wytgcznie za pomocg
niebieskich strzatek na ekranie.

Opéznienie (Direction change delay)
Za pomoca tej opcji mozna wybra¢, czy zmiana kierunku jazdy odbedzie sie natychmiast, czy trzeba
przytrzymac pokretto w pozycji krancowej przez 300 milisekund.

Aktywna belka predkosci (Interactive speed bar)

Jesli ta opcja jest wigczona, to regulacja predkosci lokomotywy moze odbywac sie réwniez poprzez
belke predkosci na dole ekranu. Gdy opcja jest wytgczona, to zmiana predkosci moze odby¢ sie
wytgcznie za pomocg pokretta.




Widok kompaktowy (Compact function view)

Jesli ta opcja pozostaje wtaczona, to przy recznie wprowadzonych lokomotywach bedzie widoczne
tylko 12 funkcji, aby zachowac przejrzysto$¢ na panelu sterowania. Jesli opcja zostanie wytaczona,
to na ekranie widoczne bedzie 28 dostepnych funkcji.

Nalezy zwroci¢ uwage, ze nawet przy wigczonej opcji ,Compact function view” istnieje mozliwos¢
wys$wietlenia wiecej niz 12 funkcji. Mozna to osiagna¢ przez edycje danych lokomotywy i aktywacje
wybranych funkgji, co spowoduje ich wyswietlenie w panelu sterowania.

Nie blokuj ekranu (Keep screen on)

Ta funkcja pomija ustawione w systemie Android tzw. ,Display Timeout®, (czas, po ktérym nastepuje
automatyczne wytaczenie ekranu).

Jesli jest wigczona, to kontroler nie przechodzi w stan spoczynku tak dtugo, jak wigczona jest aplikacja.
Nalezy zwroci¢ uwage, ze skraca to czas pracy urzgdzenia na baterii.

Programowanie klawiszy (Key Bindings)

Ta opcja umozliwia zaprogramowanie czterech dowolnie konfigurowalnych przyciskéw bocznych.
Mozliwosci wyboru obejmujg wszystkie 28 funkcji oraz zmiane predkosci, zmiane kierunku jazdy,
zdefiniowany kierunek jazdy, awaryjne zatrzymanie lub brak przypisania funkcji.

O PIKO SmartControl® (About PIKO SmartControl®)
Ta opcja wyswietla aktualnie uzywang wersje aplikacji PIKO SmartControl®.
Zalecamy regularne sprawdzanie aktualizacji pod adresem: www.piko-shop.de/?a=sc !

Licencje Open Source (Open Source licenses)
Tu znajdujg sie informacje licencyjne pakietéw oprogramowania, wykorzystywanych w aplikacji.




4.1.2 Trzy poziomy menu gtéwnego

Pulpit maszynisty
To jest centrum sterowania aplikacji PIKO SmartControl®. Stagd mozna sterowac i kontrolowaé
lokomotywy, jak rowniez je edytowaé, usuwac lub dodawaé nowe.

Nastawnia
Tutaj mozna tworzy¢ nastawnie, zawierajace wszelkie akcesoria i rozjazdy.

Odczyt i zapis CV (osiagalny przez klawisz menu)

Jak w innych centralkach cyfrowych mozna tutaj odczytywac i zmienia¢ warto$ci CV. Wartosci CV, ktére
nalezy wprowadzi¢ znajdujg sie w dokumentacji zastosowanego dekodera lokomotywy lub akcesoriow.
Nalezy réwniez pamietac o tym, czy podigczony jest tor do programowania czy programowanie
odbywa sie przez tory gtéwne.

4.1.3 Podstawowe funkcje w aplikacji

Przetaczanie miedzy menu
Menu gtéwne pulpitu maszynisty lub nastawni sg osiggalne przez dotknigcie symbolu w gornej listwie
aplikacji (symbol lokomotywy = pulpit maszynisty, symbol rozjazdu = nastawnia).

Nastawnia Pulpit maszynisty Programowanie CV

Przez przycisk menu gtéwnego w kazdej chwili mozna dosta¢ sie do menu ,Ustawienia” (Settings),
w ktérym mozna dokona¢ zmian w podstawowych opcjach.

Menu gtéwne do wyboru okreslonego poziomu menu znajduje sie zawsze na gorze z lewej strony belki
statusu.

Sprzetowy klawisz ,Menu” kontrolera, jak rowniez trzy mate kropki w prawym gérnym rogu prowadzg
do opcji, dostepnych wewnatrz menu gtéwnego.

Przy pulpicie maszynisty sg to np. opcje ,Edytuj lokomotywe” (Edit locomotive), ,Nowa lokomotywa”
(New locomotive) i ,Ustawienia” (Settings). W nastawni otwieraja sie opcje ,Edytuj panel” (Edit panel)

i ,Ustawienia (Settings)“.

Wybér ,Ustawienia (Settings)” powoduje otwarcie menu opcji, ktére umozliwiajg zmiane podstawowych
ustawien urzadzenia.

Wiecej informacji znajduje sig¢ w rozdziatach, dotyczacych odpowiednich menu.




Zmiana w obrebie menu

W obrebie jednego poziomu menu gtéwnego mozna przejs¢ do sasiednich okien lub menu za pomocg
prostego ,przetarcia” ekranu. Analogiczny efekt mozna osiggnag¢, klikajac na ,nieaktywne” napisy

(s one na szarym tle lub nie sg podkreslone).

W pulpicie maszynisty mozna w ten sposob przetgczac sie miedzy lokomotywami, zas w nastawni zas
pomiedzy utworzonymi nastawniami.

Dalsze funkcje i symbole

Wewnatrz poszczegolnych pozioméw giéwnych menu dalsze lokomotywy/akcesoria moga by¢
dodawane i usuwane za pomocg przyciskéow ,Plus” i ,Minus”.

Przycisk ,Minus® stuzy do usuwania obiektow z listy.

Po wcisnieciu ,Plus” otwiera sig sie kolejne menu, w ktérym mozna wybrac badz stworzy¢ nowy obiekt.

4.2 Pulpit maszynisty

To jest prawdziwa rewolucja w systemie PIKO SmartControl®:

Za pomocg zwyktego dotkniecia ekranu mozna
uruchamia¢ funkcje, przetaczac sie miedzy
lokomotywami, odczyta¢ nazwe i aktualny stan na
pierwszy rzut oka, przetaczy¢ sie na sterowanie
akcesoriami. A to jeszcze nie jest wszystko!

Dzieki intuicyjnej funkcjonalnosci systemu
Android, potaczonej z przejrzystymi ikonami
funkcji stworzono mozliwo$¢ sterowania modelami
kolejowymi i makietami w catkowicie nowy i prosty

sposob. 6
Dajcie sie Panstwo zaskoczy¢ cyfrowej
przyszlosci!

7

Symbole i objasnienia

Przycisk menu w lewym gérnym rogu
Symbol nastawni (rozjazd)
Symbol ,plus”
Symbol ,minus”
Przycisk menu w prawym gérnym rogu
Lista lokomotyw
(aktywna lokomotywa jest podkreslona)
Dostepne funkcje lokomotywy
Obraz lokomotywy oraz wskazniki 8
kierunku jazdy

9  Wskaznik predkosci 9
10  Adres lokomotywy

(nawias kwadratowy w lewym dolnym rogu)

11 Protokot transmisji danych
(obok nawiasu kwadratowego)
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Podstawy

Po prostu genialne — genialnie proste! To jest motto nowego systemu PIKO SmartControl®.

Tutaj mozna wyprébowac to w praktyce: wybraé lokomotywe, ustawi¢ predko$¢ pokrettem, wiaczyé
dowolng funkcje — wszystko po prostu przez dotyk, bez ryzyka, bez zastanawiania sie — i juz mozna
sterowac catg makieta!

Jesli zdecydowaliscie sie Panstwo na zakup jednego z zestawdw PIKO Premium Train Set, to
pozostaje jedynie postawi¢ lokomotywe na tory, zatwierdzi¢ komunikat RailComPlus® i juz mozna
samodzielnie sie przekonac jak proste jest sterowanie cyfrowe.

Zaczynamy, teraz nic nie moze pojsc Zle!

Podmenu w Pulpicie Maszynisty

Za pomoca sprzetowego klawisza Menu lub ﬂ z poziomu Pulpitu maszynisty dostepne sg
nastepujace menu:

4.2.1 Edycja lokomotywy (Edit locomotive)

Tutaj mozna edytowac lokomotywe, aktualnie wybrang w Pulpicie maszynisty.
Istnieje mozliwo$¢ zmiany nazwy, zdjecia/symbolu lokomotywy, adresu jak réwniez dostepnych funkcji.

Aby zmieni¢ nazwe wystarczy krotko weisna¢ wiersz, w ktorym znajduje sie dotychczasowa nazwa.
Nastepnie pojawia sie klawiatura Android, za pomoca ktorej mozna nada¢ nowg nazwe.

Wskazowka: Nie zalecamy uzywania w nazwach znakéw specjalnych, gdyz ze wzgledu na techniczne
ograniczenia systemu moze to prowadzi¢ do powstawania btedow.

Po wprowadzeniu nowej nazwy nalezy dotkna¢ ekranu poza obszarem klawiatury lub uzy¢
sprzetowego klawisza ,Powrét” w celu wytgczenia klawiatury.

Jesli istnieje konieczno$¢ nadania/zmiany adresu lokomotywy, to alternatywnie mozna uzy¢ przycisku
,Dalej” (w prawym dolnym rogu klawiatury). Aplikacja przejdzie wtedy automatycznie do wprowadzania
adresu.




Zmiana obrazu lokomotywy
Aby zmieni¢ obraz lokomotywy, nalezy wcisng¢ raz dotychczasowy obraz — otworzy sie lista, z ktorej
mozna wybra¢ odpowiadajacy lokomotywie rysunek

Dla poszczegoélnych funkcji dostepne sg dalsze opcje:
» Symbol funkcji. Wcisngg¢, aby zmieni¢.
*» Spos6b dziatania funkciji: stata (permanent), chwilowa (momentary) i odwrotna (inverted).

Funkcja stata pozostaje wigczona po jednorazowym wcisnigciu.

Funkcja chwilowa jest aktywna tak dtugo, jak przycisk pozostaje wcisniety.

Funkcje odwrotne cechujg sie odwrocong logikg. Oznacza to, ze jesli funkcja zostanie zadeklarowana
jako stata, ale odwrotna to bedzie aktywna tylko na czas wcisniecia przycisku. Inaczej zachowujg sie
odwrotne funkcje chwilowe — pozostajg aktywne do czasu wecisniecia przycisku.

Aktywacja/deaktywacja funkcji
Niebieski przetacznik obok kazdej funkciji stuzy do jej aktywacji/deaktywaciji. Jesli funkcja jest
nieaktywna (przetacznik jest szary), to nie bedzie pokazana w pulpicie maszynisty.




Symbole funkcji

Kazdej funkcji mozna przypisa¢ odpowiadajacy jej symbol. W tym celu nalezy wcisnaé pole funkcji
(,F”), a nastepnie wybrac¢ z listy odpowiedni symbol.

Wskazowka:

Zmiany dokonane na zestawie danych lokomotywy sg automatycznie zapisywane, chyba ze zostanie

wybrana opcja ,Porzu¢ zmiany” (Discard changes), osiggalna poprzez przycisk menu n .

Jesli wyjscie z aktualnego menu nastapi poprzez sprzgtowy klawisz powrotu lub klawisz na klawiaturze
ekranowej, wszystkie zmiany zostang automatycznie zapisane.
Zalecamy rozwage przy edytowaniu lokomotyw!

4.2.2 Nowa lokomotywa (Create locomotive)

To menu jest podobne do menu ,Edycja lokomotywy” (Edit locomotive). Warto$ci domysine musza
zosta¢ dopasowane do nowej lokomotywy, co najmniej nalezy wprowadzi¢ nazwe i adres, aby moéc
jednoznacznie zidentyfikowa¢ lokomotywe w pulpicie maszynisty.

Po ustawieniu odpowiednich funkcji i zakonczeniu edycji nastepuje automatyczny powrét do pulpitu
maszynisty. Ostatnio edytowana lokomotywa jest juz wybrana i aktywna.

Wskazowka:

Lokomotywy, ktdre zgtaszajq sie w PIKO SmartBox® za pomocg dekoderéw z RailComPlus® podajg
automatycznie nazwe oraz obstugiwane funkcje. Pojazdy zgtaszajgce sie w ten sposéb w systemie
zwykle nie wymagajq dalszej edycji danych.

Wskazoéwka do nadawania adreséw/konfliktow adreséw:
Adresy ,3”i,1000” moga by¢ przypisane odpowiednio tylko jednej lokomotywie, poniewaz s3 to
fabryczne adresy domysine (3) oraz adres startowy dla RailComPlus® (1000).




Dodawanie i usuwanie lokomotywy — symbole ,,Plus“ i ,,Minus*

Nad pulpitem maszynisty znajdujq sie dwa ,przyciski’ — ,Plus” i ,Minus”.

Ich gtéwnym zadaniem jest dodawanie lub usuwanie juz wprowadzonych lokomotyw.

Po wcisnieciu ,Minus* aktywna lokomotywa zostanie usunieta z pulpitu maszynisty.

Po wcisnieciu ,Plus” otworzy sie lista wszystkich dostepnych w systemie lokomotyw.

Poprzez jednorazowe nacisniecie lokomotywy z listy, zostanie ona przejeta do pulpitu maszynisty jako
aktywna.

Istnieje réwniez mozliwo$é wprowadzenia do systemu nowej lokomotywy z tego miejsca. W tym celu
nalezy wcisngc¢ przycisk menu w prawym gornym rogu. Pojawi sie wowczas opcja ,Nowa lokomotywa”
(Create locomotive), ktéra prowadzi do wyzej opisanego menu ,Nowa lokomotywa”

(Create locomotive).

Wskazoéwka:

Dzigki mozliwo$ciom systemu operacyjnego Android istniejg tu dalsze, ukryte opcje. Po wcisnieciu
i przytrzymaniu wpisu lokomotywy zmienia sie gorna belka statusu.

Nowa belka oferuje opcje: ,Powrét” (Strzatka z lewej strony), ,Edycja“ (Symbol otéwka) i ,Usun*
(Kosz na $mieci). Po wybraniu ,Powrét” nastepuje powrét do listy lokomotyw.

Po wybraniu ,Edycja” wywotywane jest menu ,Edycja lokomotywy” (Edit locomotive).
Po wybraniu ,Usun” wyswietla sie sie okno dialogowe z prosba o potwierdzenie checi usuniecia zapisu.




Jezeli wprowadziliSmy zmiany przez ,,Usun*

Jezeli usuneli$my niechciang opcje, system pozostaje nadal w aktualnym menu. Chcac powréci¢ do
pulpitu maszynisty, lub innego menu, nalezy najpierw schowacé u gory listwe wyboru.

Naci$nij zatem strzatke ,Powr6t” u géry po lewej stronie, albo nacisnij raz sprzetowy klawisz ,Powrét”.

4.2.3 Nowa trakcja ukrotniona (Create consist)

W tym menu mozna utworzy¢ ,wirtualne” trakcje ukrotnione. Po wybraniu ,Nowa trakcja ukrotniona”
(Create consist) otwiera sie nastepne menu. Najpierw nalezy nada¢ nowej trakcji nazwe. W zaleznosci
od tego, czy mamy do czynienia z lokomotywami parowymi, spalinowymi czy elektrycznymi, mozna
odpowiednio zmieni¢ obraz (nacisna¢ dotychczasowy, aby wyswietli¢ liste wyboru).

Poprzez symbol ,Plus” w gérnej czesci ekranu mozna teraz dodawac lokomotywy do trakcji.

Po wcisnieciu tego symbolu pokaze sie lista wszystkich dostepnych w systemie lokomotyw.

Po wybraniu lokomotywy ukaze sie ona w liscie trakcji.
Dla kazdej lokomotywy mozna teraz okresli¢ kierunek jazdy, lub za pomocg znajdujgcego sie obok
przycisku menu n zmieni¢ jej ustawienia (dostep do menu ,Edycja lokomotywy” (Edit locomotive)).

4.2.4 Sterowanie lokomotywa

Predkos¢ lokomotywy mozna regulowac pokrettem lub za pomocg wskaznika predkosci na ekranie.

W zaleznosci od wybranej metody nastgpi dostosowanie potozenia pokretta do wybranej na ekranie
predkosci lub wskaznik predkosci na ekranie wskaze warto$¢, odpowiadajaca aktualnemu potozeniu
pokretta.

Wiaczanie funkcji

Funkcje wiaczane i wytgczane sg za pomocag prostego dotknigcia odpowiedniego pola na ekranie.
Zmiana kierunku jazdy

Zmiana kierunku jazdy mozliwa jest na dwa sposoby:

Zmiana kierunku jazdy na ekranie

Jesli kierunek jazdy zostanie zmieniony bezposrednio na ekranie (strzatki z lewej i prawej strony obrazu
lokomotywy), to czynno$¢ ta moze zosta¢ wykonana bez wzgledu na aktualng predko$¢ lokomotywy.
Lokomotywa hamuje az do catkowitego zatrzymania, zmienia kierunek jazdy i przyspiesza ponownie do
uprzednio ustawionej predkosci..

Przy zmianie kierunku jazdy istnieje mozliwos¢ wykolejenia pchanego sktadu pociagu, jesli lokomotywa
przyspieszy do zbyt duzej predkosci.




Zmiana kierunku jazdy za pomoca pokretta

Aby zmienic¢ kierunek jazdy za pomocg pokretta, nalezy postepowac nieco inaczej niz w przypadku
zmiany kierunku na ekranie.

Najpierw nalezy lokomotywe zatrzymac. Dopiero wtedy mozna zmieni¢ kierunek jazdy poprzez krétkie
przekrecenie pokretta ,do oporu” w lewo. Stycha¢ wtedy lekkie ,kliknigcie”.

Zbyt krotkie przytrzymanie pokretta ,do oporu” moze nie zosta¢ rozpoznane przez kontroler jako
polecenie zmiany kierunku jazdy. Nalezy upewni¢ sig, poprzez kontrole wskaznika kierunku jazdy na
ekranie, czy kierunek jazdy faktycznie zostat zmieniony.

4.2.5 Przetaczanie si¢ migdzy lokomotywami

Jesli pulpit maszynisty zawiera juz kilka lokomotyw, dodanych za pomocag przycisku ,Plus”, to istnieje
szereg mozliwosci przetaczania sie pomiedzy nimi:

Wycieranie

Aby zmienié lokomotywe nalezy ,przetrze¢” ekran. Aktywng lokomotywe trzeba po prostu przesunaé
z ekranu w kierunku nastepnej lokomotywy.

Wybor bezposredni, poprzez dotyk

Lokomotywy, ktére sg jeszcze widoczne na pulpicie maszynisty (nad symbolami funkcji) mozna wybraé
poprzez dotknigcie ich nazwy na listwie. Lokomotywa z podkre$long nazwa jest aktywna. W zwigzku

z tym nie zaleca sie nadawania lokomotywom niepotrzebnie dtugich nazw. W ten sposéb pozostaje
mozliwos¢ szybkiego przetaczania sie miedzy wieksza liczbg lokomotyw..

Wybor poprzez liste lokomotyw

Niezaleznie od tego, czy lokomotywa zostata dodana do pulpitu maszynisty, czy znajduje sie tylko na
liscie lokomotyw, mozna otworzy¢ liste za pomoca symbolu ,Plus”i stamtad wybraé lokomotywe. Po
wybraniu lokomotywy z listy mozna powrdécié do pulpitu maszynisty, a wybrany pojazd bedzie aktywny.




Wskazowka do zgtoszenia przez RailComPlus®:
Jak tylko lokomotywa wyposazona w dekoder z RailComPlus® zostanie postawiona na tory, to
automatycznie zgtosi sie do centralki PIKO SmartBox®. Na ekranie pojawi sie stosowny komunikat.

Po wybraniu ,Otworz” (Open) lokomotywa zostanie automatycznie dodana do pulpitu maszynisty
i uaktywniona

Jesli nie chcg Panstwo sterowac¢ lub edytowac ,Otwérz” (Open) nowo dodang lokomotywe, to
komunikat mozna usuna¢ réwniez przez ,wycieranie”.




4.3 Nastawnia

Tutaj mozna ustawi¢ i obstugiwa¢ dowolng ilo$¢ urzadzen sterowania ruchem kolejowym i akcesoriow.
Gorna belka manu jest podobna do tej z pulpitu maszynisty, jedynie symbol rozjazdu zmienit sie
w symbol lokomotywy. Stad mozna w kazdej chwili powrdci¢ do pulpitu maszynisty.

Dalsze menu w nastawni

Do nastawni mozna sie przetgczy¢ poprzez wcisniecie symbolu rozjazdu na goérnej belce pulpitu
maszynisty.

Podczas pierwszego uruchomienia nastawni system prosi o wybranie nastawni. Poniewaz jeszcze nie
ma zadnej nastawni, trzeba jg utworzy¢.

4.3.1 Tworzenie nowej nastawni

Nacisng¢ symbol ,Plus”. Nastepnie przycisng¢ klawisz menu u géry z prawej ﬂ lub sprzetowy klawisz

+Menu’( pod ekranem) i wybra¢ opcje ,Nowa nastawnia” (Create panel).
Na ekranie pokazuje si¢ nowe menu, w ktérym mozna wprowadzi¢ nazwe oraz przypisa¢ akcesoria.

Pierwszym krokiem powinno byé nadanie nazwy nowej nastawni (np. ,Nastawnia 1”) i zatwierdzenie jej
klawiszem ,OK” (na klawiaturze w prawym dolnym rogu).

Aby teraz wybra¢ odpowiednie akcesoria, nalezy je najpierw wprowadzi¢. W tym celu nalezy klikng¢ na
wolne miejsce w nastawni, tam gdzie ma sie znalez¢ akcesorium.




Na ekranie otwiera sie dalsze menu ,Wybor akcesoridow” (Select accessory).

W tym miejscu zapisywane sg dane wszystkich akcesoriéw, stworzonych przez uzytkownika. Dane
te moga by¢ odczytywane réwniez przez inne kontrolery, poniewaz sg zapisane w centralce PIKO
SmartBox®. Aby utworzy¢ nowe akcesorium nalezy wybrac funkcje ,Nowe akcesorium” (Create
accessory) poprzez wcisniecie klawisza ,Menu” (sprzetowego lub programowego).




Ponownie otwiera sie podmenu, w ktérym nalezy wprowadzi¢ nazwe, typ akcesorium, stany
przetaczenia (jesli sa dostepne), adres, sposéb dziatania (impuls lub przetacznik) oraz czas trwania
impulsu przetgczajgcego.

Funkcjonalnosci dziatajg tak samo jak w innych menu:

Po nadaniu akcesorium nazwy mozna przej$¢ do wprowadzania adresu (klawiszem ,Dalej”), lub
schowac klawiature sprzetowym klawiszem ,Powrot”. Rowniez tutaj wszystkie zmiany zapisywane sg
automatycznie, chyba ze uzytkownik wybierze z menu opcje ,Porzu¢ zmiany” (Discard changes).

Jesli edycja zostanie zakonczona bez wprowadzenia nazwy akcesorium, to aplikacja zazada jej
podania. Opuszczenie menu bez zapisywania zmian jest mozliwe wytacznie poprzez klawisz ,Menu”
i wybranie opcji ,Porzu¢ zmiany” (Discard changes).




Wskazowki do akcesoriow: (Logika nadawania adreséw)

Do obstugi semaforéw, rozjazdéw lub podobnych akcesoriéw, posiadajacych wigcej niz jeden stan

niezbedne jest kilka adresow.

Systematyka jest nastepujaca:

» Nadawany jest adres dla pierwszego stanu akcesorium.

« Dla drugiego stanu akcesorium adres zwieksza sie o jeden.
To oznacza, ze np. dla adresu podstawowego ,10”, adres nastepnego stanu zostanie automatycznie
ustawiony na ,11”.

« Dla trzeciego stanu adres zwigksza si¢ o 2, i tak dalej.

Jesli dla danego akcesorium wybrano opcje ,Impuls” (Pulse), to automatycznie otworzy sie okno
wyboru z dtugoscig trwania impulsu przetaczajacego.

Teraz mozna juz zakonczy¢ edycje akcesorium, zatwierdzajac wybor na klawiaturze ekranowej.
Automatycznie nastepuje powrét do listy akcesoriow.

Teraz mozna dodawac dalsze akcesoria, lub przejaé¢ do nastawni te juz wprowadzone do systemu.
Poprzez dotkniecie juz wprowadzonego akcesorium, zostaje ono przejete do nastawni na wczesniej
wybrane miejsce.




Wskazoéwka do listy akcesoriow:

Podobnie jak w menu ,Lista lokomotyw” i tu istnieje ukryta mozliwo$¢ edycji. Po wcisnieciu

i przytrzymaniu wpisu akcesorium zmienia si¢ gorna belka statusu.

Nowa belka oferuje opcje: ,Powrot” (Strzatka z lewej strony), ,Edycja“ (Symbol otéwka) i ,Usun®
(Kosz na $mieci).

Po wybraniu ,Powrét” nastepuje powrét do listy akcesoriéw.
Po wybraniu ,Edycja” wywotywane jest menu ,Edycja akcesorium” (Edit accessory).
Po wybraniu ,Usun” wyswietla sie sie okno dialogowe z prosba o potwierdzenie checi usuniecia zapisu.

Jesli usuniecie zostanie zatwierdzone

Po usunigciu akcesorium, system pozostaje w aktualnym menu. Aby powrdci¢ do nastawni, lub do
innego menu nalezy najpierw usung¢ liste wyboru z gory.

W tym celu nalezy wcisng¢ strzatke ,Powrot” (z lewej strony), lub nacisng¢ raz sprzetowy klawisz
,Powrot”.

Podpowiedz:
Réwniez na liscie nastawni mozna edytowac jedna z nich, po dtuzszym wcisnieciu odpowiadajacego jej
wpisu, a nastepnie nacisnieciu symbolu otéwka.




4.3.2 Sterowanie nastawnia

Po utworzeniu i ustawieniu aktywnej nastawni mozna przej$¢ do sterowania umieszczonymi w niej
akcesoriami.

W tym celu nalezy po prostu nacisnaé¢ pole z symbolem odpowiadajgcym wybranemu akcesorium.
Przy akcesoriach posiadajacych tylko dwa stany przetaczenia, obraz na wyswietlaczu zmieni sie
bezzwtocznie. (np. rozjazd sie przetozy).

Jesli akcesorium posiada wiecej stanéw przetaczenia (np. semafor ksztattowy dwuramienny), to po
jego wybraniu pojawi sie okno wyboru w ktérym mozna wybra¢ pozadany stan.

Nalezy pamieta¢ o opisanej wyzej logice nadawania adreséw dla akcesoridow o wiekszej ilosci stanow.




4.4 Programowanie

4.4.1 Odczyt i zapis zmiennych konfiguracyjnych (CV)
Funkcja programowania i odczytu zmiennych konfiguracyjnych dekoderéw lokomotyw i akcesoriow jest
dostepna po wcisnieciu przycisku menu gtéwnego

Opcja ta daje mozliwo$¢ programowania dekoderéw wedtug potrzeb, np. zmiany adresu, lub
dostosowania specjalnych zmiennych konfiguracyjnych do wtasnych upodoban.

Odczyt CV

Aby odczyta¢ konkretne CV nalezy wprowadzi¢ jego numer w gérnym wierszu i zatwierdzi¢ wybér.
Nastepnie wcisnaé ,READ*, po chwili pojawi sie warto$é CV.
Podczas tej czynnosci lokomotywa moze sig poruszac.

4.4.2 Zapis CV

Programowanie nowych wartosci CV odbywa sie prawie tak samo jak ich odczyt. Wprowadzi¢ warto$¢
CV, wytaczy¢ klawiature programows i wcisnaé ,\WRITE”.
Podczas tej czynnosci lokomotywa moze sie poruszac.




4.4.3 Adres DCC (Programowanie w trybie POM*)

Za pomocga tego menu mozna odczytywacé i zapisywac dtugie adresy DCC.

Dotychczas stosowany sposéb wprowadzania dtugich adreséw za pomocag kilku CV odchodzi
w przeszios¢. Centralka PIKO SmartBox® sama wylicza wartosci odpowiednich zmiennych i je
programuje.

*wymaga zastosowania dekodera z RailCom®




5. Opcje i ustawienia systemu PIKO SmartControl®

5.1 Podiaczanie centralki PIKO SmartBox® do istniejacej sieci

Istniejg dwa podstawowe sposoby dotaczania centralki PIKO SmartBox® do istniejacych sieci:
za pomocg LAN i Wi-Fi.

Potaczenie za pomoca LAN

Ztgcze LAN centralki PIKO SmartBox® pracuje w trybie DHCP. Jak tylko centralka zostanie podtaczona
do sieci domowej, pobiera automatycznie adres IP.

Zazwyczaj w tym samym czasie nawigzywane jest potgczenie z Internetem.

Jesli tak sie nie stato, nalezy sprawdzi¢ ustawienia sieci lub zapory sieciowej (firewalla).

Potaczenie za pomoca Wi-Fi
W tym przypadku mozliwe sg dwa sposoby potaczenia:

1) ,Tryb serwera / punkt dostepu“: Centralka PIKO SmartBox® tworzy lokalng sie¢ WiFi.
SSID (nazwa) tej sieci brzmi zawsze ,SmartBox". Pozostate kontrolery PIKO SmartController® moga
sie bezproblemowo podiaczy¢ i otrzymujg automatycznie adresy IP. Jesli centralka PIKO SmartBox®
jest juz podtgczona do sieci LAN, to kontrolery moga sie juz potaczy¢ z Internetem (pod warunkem,
ze sie¢ LAN ma potaczenie z Internetem).

2) ,Tryb uzupehiajacy”: Tutaj centralka PIKO SmartBox® jest podtaczana do istniejacej sieci domowe;j.

Ustawienia sieciowe centralki PIKO SmartBox®:

» Nazwa sieci (SSID): ,SmartBox"

* Adres IP: 192.168.65.1

» Urzadzenia nawigzujgce potaczenia z centralkg PIKO SmartBox® otrzymujg adresy IP z zakresu od
192.168.65.2 do 192.168.65.254 (np. PIKO SmartController®)

Ustawienia sieciowe centralki PIKO SmartBox®

Mozliwos$¢ zmiany dalszych ustawien jest zablokowana. Nawet mate btedy w ustawieniach potaczenia
moga prowadzi¢ do jego catkowitej utraty. Dlatego tez nie przewidziano interfejsu do zmiany tych
wartosci.

Uwaga:

W stanie fabrycznym wszystkie centralki PIKO SmartBox® posiadajg identyczne ustawienia
Wi-Fi. Ze wzgledow technicznych w obszarze dziatania jednej sieci Wi-Fi mozna uzywac¢ tylko
jednej centralki PIKO SmartBox®! To oznacza, ze w jednym pomieszczeniu nie mozna uzywac
dwoch centralek.

Aby méc uzywac dwoch centralek w jednym pomieszczeniu, nalezy zapoznac sie z rozdziatem
,,95.3 | Dodatkowe ustawienia za pomoca aplikacji PIKO SmartBox® Settings“. Tam mozna
zmieni¢ ustawienia Wi-Fi.




5.2 Podtaczanie kontrolera PIKO SmartController® do istniejacej sieci

Potaczenie z istniejaca siecig za pomoca Wi-Fi

Jesli w pomieszczeniu istnieje juz potaczenie z Internetem za pomoca sieci Wi-Fi, to mozna podtaczy¢
kontroler PIKO SmartController® bezposrednio do tej sieci. W tym celu nalezy otworzy¢ menu Wi-Fi
w ustawieniach systemu Android i wybra¢ dostepng sie¢ bezprzewodowa.

Teraz pozostato tylko wprowadzi¢ prawidtowe hasto — i mozna juz surfowac po sieci!

Teraz mozna juz korzystac z szerokiego spektrum funkcji systemu Android, np.: przegladac strony za
pomoca wbudowanej przegladarki, instalowa¢ aplikacje ze Sklepu Google® Play lub spersonalizowac
kontroler w inny sposdb.

Jednakze za pomocg PIKO SmartController® nie mozna wykonywac potaczen telefonicznych,
poniewaz nie posiada karty SIM. Ale po zainstalowaniu aplikacji telefonicznej (jak np. Skype) mozna
oming¢ i to ograniczenie.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ zasad bezpieczenstwa, dotyczacych prywatnosci w Internecie.

5.3 Dodatkowe ustawienia za pomoca aplikacji PIKO SmartBox® Settings

Aby zmieni¢ pozostate ustawienia systemu PIKO SmartControl® nalezy skorzystac¢ z aplikaciji
~SmartBox® Settings*.

Aplikacja jest dostepna przez menu gtéwne systemu Android . Wyréznia si¢ matym kotem zgbatym
na ikonie aplikacji.




Podobnie jak aplikacja PIKO SmartControl® opisywana aplikacja bedzie automatycznie prébowata
nawigzaé potaczenie z centralkg PIKO SmartBox®.
Jesli centralka jest niedostepna, np. nie zostata jeszcze wtgczona, to nie bedzie mozliwe dokonanie

zmian. W tym celu nalezy uruchomic¢ centralke.

Aplikacja oferuje mozliwo$¢ zmiany nastepujacych ustawien:

Przejecie lokomotywy“ (Locomotive takeover)
Ta opcja umozliwia przejecie lokomotyw z innego kontrolera PIKO SmartControl®. Po wigczeniu
dowolnej funkgcji lub zmianie predkosci kontrola nad lokomotywa zostanie przejeta przez ten kontroler.

Jesli funkcja ta bedzie nieaktywna, to lokomotywa pozostaje pod kontrolg pierwszego kontrolera, ktory
ja wybrat. Na innych kontrolerach widoczny jest tekst ,Only display” pod lokomotywa. Tym samym na
drugim kontrolerze mozna sprawdzi¢ wytacznie stan, obstuga funkcji i zmiany predkosci pozostaje
niedostepna.




»Wiaczy¢ RailCom® “ (Enable RailCom®)

Za pomoca tej opcjki mozna zdeaktywowac protokét RailCom® na centralce PIKO SmartBox®. Jest to
przydatne np. wtedy, gdy nie posiadamy dekoderéw z RailCom®.

Jesli nie chcemy catkowicie deaktywowaé RailCom®, to mozna skorzysta¢ z dodatkowej opciji
deaktywacji automatycznego zgtaszania lokomotyw przy pomocy RailComPlus®.

,Nadawanie adresé6w* (Address assignment)

Tutaj mozna zdefiniowa¢ zachowanie centralki PIKO SmartBox® po zgtoszeniu sie lokomotywy,
wyposazonej w dekoder z RailComPlus®. Prosimy zwroci¢ uwage na zmiany tekstu w menu po
przetaczeniu opcji z ,Automatic” na ,Rewrite”.

Adres poczatkowy“ (Start address)

Tu mozna zdefiniowa¢ reakcje systemu na konflikt adreséw, tzn. gdy dwie lokomotywy majg ten sam
adres. Zazwyczaj wszystkie dekodery majg fabrycznie ustawiony adres ,3”. To oznacza, ze pierwsza
lokomotywa, ktéra zgtasza sie do centralki PIKO SmartBox® przy pomocy RailComPlus® przekazuje jej
adres ,3”. Kolejna lokomotywa, ktéra fabrycznie posiada réwniez adres ,3” wywota konflikt.

Druga lokomotywa potrzebuje bezwzglednie nowego adresu. Tu mozna zdecydowaé, od ktérego
adresu poczatkowego beda nadawane dalsze adresy.

Domysinie warto$¢ ta jest ustawiona na ,1000“. Kazda nastepna lokomotywa otrzyma adres wiekszy
o jeden od poprzedniego.

Przykfad:

Pierwsza lokomotywa ma adres ,3” i zostaje tak przejeta. Druga lokomotywa (fabrycznie réwniez

z adresem ,3”) otrzymuje adres ,1000”. Trzecia lokomotywa otrzymataby adres ,1001”, czwarta ,1002”
i tak dalej.

Oczywiscie w aplikacji PIKO SmartControl® istnieje mozliwo$¢ nadawania innych adreséw.

Wiecej informacji na ten temat znajduje sie w rozdziale ,Programowanie”.




,Usun wszystkie zgloszone lokomotywy* (Delete all autoregistered locos)*
Ta opcja umozliwia usuniecie z systemu wszystkich lokomotyw, zgtoszonych za pomocg RailCom®.
To oszczedza uzytkownikowi zmudnego usuwania lokomotyw jedna po drugiej.

,Ograniczenie pradu® (Current limit)

Centralka PIKO SmartBox® automatycznie rozpoznaje podigczony zasilacz i ustawia sie na
maksymalng dostepng moc. Jesli jednak zasilana jest bardzo mata makieta (niskie zuzycie pradu)
lub makieta w wielkosci mniejszej niz N (skala 1:160), to za pomocag tej opcji mozna ograniczy¢ moc
wyjsciowgq centralki PIKO SmartBox®.




,Ustawienia punktu dostepowego* (Access point settings)
Ta opcja umozliwia zmiane nazwy sieci Wi-Fi (SSID) oraz hasta centralki PIKO SmartBox® aby np.
mozna byto uzywac dwoch centralek PIKO SmartBox® w jednym pomieszczeniu.

Tu nalezy wpisa¢ nazwe sieci oraz nowe hasto*.

*fabryczne hasto dla sieci ,SmartBox“ brzmi , 123456789




Dodatkowo mozna wybrac¢ inny kanat dla transmisji Wi-Fi.

Nalezy zwroci¢ uwage na fakt, ze zmiana ustawien Wi-Fi prowadzi do przerwania potgczenia miedzy

centralkg PIKO SmartBox®, a kontrolerem PIKO SmartController®.
Aby wznowi¢ potgczenie nalezy otworzy¢é menu Wi-Fi kontrolera PIKO SmartController® i wprowadzi¢

nowe hasto lub nawigza¢ potaczenie za pomoca metody WPS.




5.4 Aktualizacja i resetowanie centralki PIKO SmartBox®

5.4.1 Resetowanie centralki PIKO SmartBox®

Jesli podczas uruchamiania centralki PIKO SmartBox® zostanie wcisniety przycisk Reset (6*) to nastapi
Jfactory reset” (Przywrdcenie ustawien fabrycznych):

Wszystkie ustawienia zostang przywrécone do ustawien fabrycznych, wprowadzone lokomotywy
i akcesoria oraz ustawienia Wi-Fi zostang usuniete.

Czynnos¢ ta zostanie potwierdzona przez krotkie migniecie zéttopomaranczowej diody. Nastepnie
centralka uruchamia si¢ ponownie.

5.4.2 Aktualizacja centralki PIKO SmartBox®

Jesli podczas uruchamiania zostanie wcisniety przycisk Rescue/Update (8*), to centralka uruchomi sie
w trybie ratunkowym (Rescue mode). Tylko w tym trybie czerwona dioda LED $wieci $wiattem ciggtym.
Przycisk moze zosta¢ teraz zwolniony, a centralka jest gotowa do aktualizacji.

Teraz mozna wtozy¢ pamie¢ USB** (pendrive), aby wgrac¢ aktualizacje.

Pendrive powinien zosta¢ rozpoznany automatycznie, a PIKO SmartBox® rozpocznie poszukiwanie
pliku z aktualizacja i jesli go znajdzie, to rozpocznie proces aktualizacji.

Czynnosc¢ ta moze potrwac (w zaleznosci od zastosowanego pendrive’a) do dwoch minut. Aby mozna
byto lepiej rozpozna¢ stan aktualizacji, zaleca sie uzycie pendrive’a wyposazonego w diode statusu.
Kiedy miga, to odbywa sie transfer danych.

Podczas aktualizacji miga réwniez czerwona dioda na centralce PIKO SmartBox®. Jak tylko proces ten
zostanie zakonczony, to dioda przestaje migac, a centralka restartuje sie.

* patrz punkt 2.3, Budowa PIKO SmartBox®

**z powoddw technicznych jest mozliwe, ze nie wszystkie pamieci USB zostang rozpoznane. W razie
problemoéw nalezy uzy¢ innego pendrive’a.

Przygotowanie pamieci USB do aktualizaciji

Pamie¢ USB musi by¢ sformatowana w systemie plikdw FAT32.

Nastepnie nalezy stworzy¢ folder ,SmartBoxUpdate” (wielko$¢ liter ma znaczenie).

W tym folderze powinien zosta¢ umieszczony plik aktualizacyjny, zazwyczaj jego nazwa brzmi:

,PIKO SmartBox® Update_Data.bci”. Jak tylko centralka PIKO SmartBox® rozpocznie proces
aktualizacji, dioda LED zacznie migac¢.
Proces ten moze potrwaé do 10 minut, nastepnie centralka uruchomi sie ponownie.

Wskazowka: Jesli podczas aktualizacji wystgpi btad, to proces zostanie przerwany, a dioda LED
aktualizacji zaswieci sie Swiattem ciggtym.

W tym przypadku nalezy wyja¢ pendrive’a i wiozy¢ go ponownie. Aktualizacja powinna sie rozpoczac.
Po zakonczeniu procesu dioda LED aktualizacji zgasnie, a centralka PIKO SmartBox® uruchomi sie
ponownie.




5.4.3 Tworzenie kopii zapasowej/odtwarzanie centralki PIKO SmartBox®

Tworzenie pliku kopii zapasowej

Centralka PIKO SmartBox® oferuje mozliwo$¢ zapisu ustawien i danych, dotyczacych aplikacji PIKO
SmartControl®, na pamieci USB. W tym celu nalezy wiozy¢ pamie¢ USB do zlacza, przy dziatajacej
centralce PIKO SmartBox®, a nastepnie nacisna¢ przycisk ,BackUp* (6) (patrz punkt 2.3). Zétta dioda
koto przycisku zaswieci sie krotko, a centralka uruchomi sie ponownie.

Podczas tego procesu centralka tworzy nowy folder o nazwie ,SmartBoxBackup® w ktérym umieszcza
plik tekstowy.

Uwaga: Jesli w folderze znajduje sie juz kopia zapasowa, to zostanie ona nadpisana!

Odtwarzanie kopii zapasowej z pliku

W tym celu nalezy wiozyé pamigé USB z odpowiednim plikiem kopii zapasowej do wtaczonej centralki
PIKO SmartBox® i odczekac¢ ok. 5 sekund na rozpoznanie pendrive’a. Nastepnie nalezy wcisngé
przycisk ,Restore” (8) (patrz punkt 2.3). Centralka PIKO SmartBox® wczyta automatycznie plik kopii
zapasowej i uruchomi sie ponownie. Nalezy zwrdci¢ uwage, ze przy tym nastapi zerwanie potaczenia
miedzy centralkg, a kontrolerem. Jednakze przy pomocy WPS mozna je bezproblemowo przywrocic.
(patrz ,Ustawienia Wi-Fi* punkt 3.2).

Uwaga:

Jesli na pamieci USB znajduje sie kilka plikow kopii zapasowej, to centralka PIKO SmartBox® wybierze
losowo jeden z nich.




5.5 Aktualizacja kontrolera PIKO SmartController® przy pomocy komputera PC

Najpierw nalezy pobra¢ program PIKO SmartControl® Updater.
Znajduje sig on pod adresem: www.piko-shop.de/?a=sc

Nastenie nalezy rozpakowac pobrane archiwum do wybranego folderu.

Kolejnym krokiem jest instalacja, ktorg nalezy rozpocza¢ podwojnym kliknigciem w plik
,SCUpdateSetup.exe”.
Po zakonczeniu instalacji nalezy uruchomic¢ program.

Pojawi sie komunikat, proszacy o podtgczenie kontrolera PIKO SmartController® do komputera PC.

Po potaczeniu kontrolera z komputerem i zarejestrowaniu tego faktu przez program mozna rozpocza¢
aktualizacje. W tym celu nalezy klikna¢ przycisk ,Start update” w prawym dolnym rogu.




W nastepnym kroku system Android kontrolera PIKO SmartController® spyta, za pomocg jakiego
programu ma wykonac¢ aktualizacje. Nalezy wybrac¢ z lewej strony ,Instalator pakietow” i zatwierdzi¢
klawiszem ,Zawsze”.

Przy tym punkcie nalezy zaczekaé, az na kontrolerze PIKO SmartController® dobiegnie konca
instalacja pierwszej aplikaciji.

W zaleznosci od tego, czy dostepna jest jedna czy wiecej aktualizacji program moze po zakonczeniu
pierwszego procesu powtornie poprosi¢ o zatwierdzenie instalacji drugiego pakietu. W tym przypadku
nalezy po prostu powtérzy¢ czynnosci z pierwszej aktualizaciji.

Po zakonczeniu aktualizacji mozna zamkna¢ program i odtgczy¢ kontroler od komputera.




5.6. Laczenie centralki PIKO SmartBox® z systemami rozszerzen

W chwili oddawania do druku niniejszej instrukcji (06/2016) oprogramowanie uktadowe (firmware)
centralki PIKO SmartBox® jest w wersji 4.1.3.

Od tej wersji oprogramowania mozna podtaczy¢ np. przejsciowke PIKO CD(E)* (nr kat. 55043), za
pomoca ktérego mozliwe jest podtgczenie standardowych boosteréw CDE.
Ponadto mozna uzywac ztacz do urzadzen firmy ESU.

*z powodoéw technicznych mozna uzywacé jedynie ztacz C i D. Ztacze E, ktére przekazuje do centralki
informacje o zwarciach nie jest dostepne.

6. Praca z programami do sterowania makietami

System PIKO SmartControl® moze réwniez by¢ wygodnie kontrolowany za pomoca oprogramowania
do sterowania makietami. Jesli uzytkownik dysponuje stosownym programem i obstuguje on PIKO
SmartControl® to bezproblemowa praca jest jak najbardziej mozliwa.

Centralka PIKO SmartBox® zasadniczo zachowuje sie jak ,ESU ECoS* i w pewnych przypadkach moze
réwniez na tych samych ustawieniach wspotpracowac z oprogramowaniem do makiet.

Niektére programy wymagajg podania dodatkowych danych, zazwyczaj portu (Port) i adresu IP
centralki cyfrowej.

Jako ,Port” nalezy poda¢ wartos$¢ ,15471“.

Adres IP nalezy ustali¢ we wtasnym zakresie. Poniewaz centralka integruje sie z siecia domowa przez
DHCP, otrzymuje adres IP z komputera. Z uwagi na to, ze adres ten nie jest staty, trzeba najpierw za
pomocg ustawien sieciowych komputera ustali¢ adres IP przypisany centralce. Do tego celu najlepiej
nadaja sie programy, ktére mogg wyszukiwac urzadzenia po tzw. adresie MAC. Adres MAC centralki
znajduje sie na srebrnej naklejce na spodniej czesci obudowy.

W chwili oddawania do druku niniejszej instrukcji (06/2016) system PIKO SmartControl® jest
obstugiwany przez nastepujgace programy: TrainController, WinDigiPet, RocRail, JMRI.

7. Wylaczanie systemu PIKO SmartControl®
Kontroler PIKO SmartController®:
Aby unikna¢ utraty danych, zaleca sie wytgczanie systemu PIKO SmartControl® w nastepujacy sposob:

1. Zakonczy¢ aplikacje PIKO SmartControl® na kontrolerze PIKO SmartController®, poprzez dwukrotne
nacisniecie klawisza ,Powrot”.

Nie nalezy uzywac tzw. klawisza ,Home”, poniewaz przetgcza on jedynie aplikacje na dziatanie w tle,

nie zakanczajac jej.

2. Wytgczy¢ kontroler PIKO SmartController®, aby oszczedzaé baterie.

Centralka PIKO SmartBox®:

Najpierw nalezy wyja¢ wtyczke* zasilania z tylnej $cianki centralki PIKO SmartBox®, dopiero potem

wyjac wtyczke zasilacza z gniazdka sieciowego.

* pozostatosci pragdu w zasilaczu mogg doprowadzi¢ do nieprawidtowego zamkniecia systemu, dlatego

zalecany jest ten sposob wytgczania.




8. Krotkie wprowadzenie do systemu operacyjnego Android

System operacyjny dla smartfonéw zostat wprowadzony na rynek przez Google® w 2008 roku.
W zasadzie jest to pochodna systemu Linux, jednak dostosowana do potrzeb urzadzen mobilnych.
Celem byto dostarczenie uzytkownikom tatwego w obstudze i zrozumiatego interfejsu.

Cel ten zostat osiggniety za pomoca potgczenia stabilnego oprogramowania z komponentami
sprzetowymi, ktére umozliwiajg prosta obstuge, jak na przyktad ekran dotykowy lub wielofunkcyjne
przyciski na urzadzeniach.

Gtoéwne funkcje podzielone sg na trzy podstawowe grupy — ekran domowy (Homescreen), listwe
powiadomien/belke statusu i menu gtéwne.

Na ekranie domowym, ktéry odpowiada ttu pulpitu zwyktego komputera PC znajduja sie skréty do
réznych programow, tak zwanych aplikacji. Na kontrolerze PIKO SmartControl® ekran ten podzielony
jest na pie¢ czesci, ktére moga by¢ dowolnie konfigurowane. Po uruchomieniu urzadzenia to wtasnie
od ekranu domowego rozpoczyna sie zabawa.

Listwa powiadomien, zwana réwniez belka statusu informuje krétko i zwiezle o zdarzeniach
systemowych (np. o podigczeniu do komputera lub o wyczerpywaniu sie baterii). Listwa ta, majaca
posta¢ matej czarnej belki z szara linig znajduje sie przy gornej krawedzi ekranu i moze by¢
przesuwana w dot i do gory.

Nie ma sie czego obawiac, jesli ekran nagle sciemnieje i tylko w gérnej czesci ekranu wida¢ mate
symbole — trzeba po prostu przesung¢ listwe do gory, lub wygasic¢ jg klawiszem sprzetowym ,Powrot”.
Na belce statusu pokazywane sg wszelkie informacje o aktualnym stanie urzadzenia. Tu mozna

w jednym miejscu spojrzeé na zegarek, sprawdzi¢ stan natadowania baterii, informacje o Wi-Fi lub inne
ukazujace sie na krétko informacje.

Symbol zasiegu sieci komdrkowej mozna pomingé¢, poniewaz PIKO SmartControl® nie posiada modutu
telefonu komorkowego.

Menu gtéwne jest osiggalne przez ekran domowy, poprzez wcisnigcie symbolu menu na $rodku,
w dolnej czgsci ekranu. Tutaj pokazuje sie przeglad wszystkich aplikacji, zaréwno zawartych fabrycznie
w systemie Google® Android, jak réwniez zainstalowanych samodzielnie przez uzytkownika.

Ponadto stad réwniez mozna dostac sie do ustawien.




Warto to zapamieta¢, bowiem w zaleznosci od tego w jaki sposéb bedzie uzywany system PIKO
SmartControl® moze zaistnie¢ koniecznos¢ dokonania zmian w ustawieniach, np. dla potaczenia
Wi-Fi.

Jak na pewno dato sie zauwazy¢ Android posiada szereg przydatnych ukrytych funkcjonalnosci.
Przyktadowo réwniez z poziomu belki statusu mozna przej$¢ bezposrednio do ustawien, poprzez
nacisnigcie przy otwartej belce matego tréjpoziomego suwaka w lewym goérnym rogu ekranu.
Zasadniczo Android pracuje ze stosunkowo jednoznacznymi symbolami i grafika, ktére powtarzaja sie
w wielu aplikacjach. Po krétkiej fazie przyzwyczajenia obstuga urzadzenia bedzie dziecinnie prosta!

8.1 Instalacja aplikacji z Google® PlayStore

Jak juz wspomniano na poczatku niniejszej instrukcji, warto zatozy¢ konto Google, bowiem daje ono
dostep do szerokiego spektrum aplikacji za posrednictwem Google® PlayStore.

Warto jedynie zwréci¢ uwage, ze kontroler PIKO SmartController® nie jest smartfonem ze
wszystkimi jego funkcjami. W zaleznosci od kompatybilnosci poszczegoélnych aplikacji moze
okazac sie, ze niektore z nich nie beda funkcjonowac na kontrolerze PIKO SmartController®.
Z uwagi na zmiany w warstwie sprzetowej niestety nie mozna zapewni¢ catkowitej
kompatybilnosci.

Kolejna wazna informacja:

Im wiecej aplikacji zostanie zainstalowanych na urzadzeniu, tym szybciej bedzie roztadowywac sie
bateria.

Nieaktywne aplikacje, zajmujg w tle pamie¢ operacyjng i tym samym zuzywajg energie z baterii.

Poza tym dostepna pamigé operacyjna kontrolera jest ograniczona. Generalnie, urzadzenia pracujace
z prawie catkowicie zapetniong pamiecig, mogg powodowac problemy. Jesli pewnego dnia kontroler
bedzie dziatat zauwazalnie wolno lub gdy bateria bedzie sie szybko wyczerpywaé, to nalezy sprawdzi¢
zainstalowane aplikacje i odinstalowac te zbedne.

Dodatkowo mozna usuna¢ zapisane dane aplikacji. Nalezy przy tym zachowa¢ ostroznosc¢, bowiem

w skrajnych przypadkach moze dojs$é do utraty danych!

8.2 Zmiana obrazu tfa

Jesli istnieje potrzeba zmiany obrazu tta pulpitu PIKO SmartController® to w tym celu nalezy najpierw
pobraé i zainstalowa¢ z PlayStore dodatkowy ,Album®.

W stanie fabrycznym nie jest on zainstalowany na kontrolerze PIKO SmartController®.

Natychmiast po instalacji dowolnego albumu stanie sie mozliwe wybieranie wtasnych obrazéw jako tet
pulpitu. W tym celu, po instalacji albumu nalezy przej$¢ do ekranu domowego i przycisng¢ na dtuzej
wolne miejsce na pulpicie. Wéwczas obok , Tapety” i ,Animowanej tapety” pojawi sie trzecia mozliwo$¢é
wyboru — Album. Nalezy go wybra¢, wyszuka¢ pozadany obraz, ewentualnie dopasowac¢ wielko$¢ —

i voila, gotowe! Wiasnie udato sie wstawi¢ wiasne tto pulpitu!




8.3 Mozliwosci personalizacji urzadzenia

Poza instalowaniem aplikacji na kontroler mozna bezposrednio wgrywac dane.

W tym celu nalezy podtaczy¢ kontroler PIKO SmartController® do komputera za pomoca kabla USB
(Uwaga: Kabel musi przekazywaé¢ dane, USB-B nie bedzie dziatac¢!).

Jak tylko sterowniki kontrolera zainstalujg sie automatycznie na komputerze, bedzie mozna przesyta¢
dane do kontrolera za pomoca dowolnego menedzera plikéw. Warto zachowac¢ przy tym porzadek

i wybra¢ foldery odpowiadajace typowi kopiowanych plikow (Obrazy do ,pictures”, muzyke do ,music”
lub ,media”, itd.).

Aby odtwarza¢ na kontrolerze pliki multimedialne konieczne jest uzycie dodatkowego zestawu
stuchawkowego. Do PIKO SmartController® pasujg wszystkie zestawy zgodne z Androidem,
wyposazone w odpowiednig wtyczke. Zestaw stuchawkowy nie wchodzi w sktad wyposazenia
fabrycznego.

8.4 Zmiana jezyka

Aby zmieni¢ ustawienia jezykowe kontrolera PIKO SmartController®, nalezy przej$s¢ do menu
,Ustawienia” (Menu gtéwne->Ustawienia). W zaktadce ,Osobiste” znajduje si¢ menu ,Jezyk

i wprowadzanie®“. W wierszu pierwszym od gory widnieje jezyk domysiny, mozna go zmieni¢ na inny
przez nacisniecie tego wiersza.

Uwaga! Ta zmiana zostanie zastosowana do catego systemu Android, to znaczy ze zaréwno menu jak
i wszystkie komunikaty bedg wyswietlane w wybranym jezyku.

Wskazowka: Aplikacja PIKO SmartControl® nie jest dostepna we wszystkich jezykach.




9. Dalsze uzyteczne porady dla systemu Android

9.1 Ustawienia wyswietlacza — jasnos¢ i uspienie

Aby zmieni¢ jasno$¢ wyswietlacza nalezy wybra¢ ,Ustawienia”, a nastepnie ,Wyswietlacz”. W tym
menu znajduje sie opcja ,Jasnosc¢”. Przy jej pomocy mozna ustawi¢ pozadang jasnos¢ ekranu.
Podpowiedz: Mniejsza jasno$¢ wydtuza czas pracy baterii.

Uspienie oznacza automatyczne wygaszenie ekranu po zadanym czasie.
Czas ten mozna zmieni¢, klikajac na ,Uspienie” i wybierajac czas, po ktérym ekran zostanie
wygaszony.




9.2 Dopasowanie wielkosci czcionki

W menu ,Wyswietlacz* istnieje dodatkowo mozliwo$¢ dopasowania wielkosci czcionki systemu
operacyjnego Android do wtasnych potrzeb. Zmiana wielkosci czcionki jest widoczna natychmiast po
wybraniu odpowiadajgcej opcji.

To ustawienie odnosi sie do catego systemu Android, jak np. wyswietlanie menu czy komunikatow.

Wielko$¢ czcionki wewnatrz aplikacji PIKO SmartControl® nie moze by¢ dostosowana za pomoca tej
opgji.




9.3 Zarzadzanie zainstalowanymi aplikacjami

System Google® Android oferuje mozliwo$¢ wygodnego przegladania oraz dokonywania zmian

w zainstalowanych aplikacjach.

W menu gtéwnym, podmenu ,Ustawienia”, w sekgji ,Urzadzenie“, menu ,Aplikacje“ mozna zobaczy¢
przeglad zainstalowanych aplikacji i na pierwszy rzut oka sprawdzic ich wielko$¢ oraz ilo$¢ zajmowanej
przez nie pamigci operacyjnej. Jesli ktéras z aplikacji zawiesi sig¢ lub dziata niepoprawnie, mozna jg
tutaj zatrzymag, odinstalowac¢ aktualizacje oraz usunaé¢ zgromadzone przez aplikacje dane.

Nalezy wzig¢ pod uwage, ze przy tym dziataniu z kontrolera zostang usuniete wszystkie dane
i ustawienia (tylko wewnatrz aplikacji; cze$¢ danych zostanie przywrécona przez centralke PIKO
SmartBox®).




9.4 Sprawdzanie zuzycia energii przez aplikacje

W menu ,Ustawienia“ > ,Urzadzenia“ > ,Bateria“ mozna sprawdzi¢ zuzycie baterii przez poszczegéine
aplikacje i komponenty systemu. Ten przeglad moze by¢ bardzo pomocny, jesli zainstalowano
dodatkowe aplikacje i znacznie wzrosto zuzycie akumulatora. Pomaga ustali¢, ktéra z aplikaciji jest
Lpradozercy’.

Przydatne informacje o urzadzeniu

W menu ,System*” znajduje sie opcja , O tablecie*.

W tym punkcie mozna uzyskac wiele uzytecznych informacji o urzadzeniu, jak np. stan aktualizacji, lub
adres MAC karty Wi-Fi.

Opcje dla developerow
Zdecydowanie odradzamy zmiane ustawien w tym menu przez niedoswiadczonych uzytkownikéw.
W skrajnym przypadku mozna uczyni¢ kontroler bezuzytecznym!

Zdecydowalismy sie nie zamieszczac¢ instrukcji dotyczacych opcji dla developerow, poniewaz wykracza
to poza niezbedne funkcje sterowania modeli kolejowych.




10. Dalsze przydatne podpowiedzi i informacje

Do tego momentu niniejsza instrukcja traktowata o podstawowych funkcjach systemu PIKO
SmartControl®, aby umozliwi¢ szybkie rozpoczecie zabawy.

Dla tych wszystkich, ktorzy chcieliby sig dowiedzie¢ czegos wiecej zamiescilismy kolejne podpowiedzi
i wskazowki oraz opisalismy kilka matych, ukrytych funkgiji.

10.1 Aplikacja PIKO SmartControl®

Aby pokazaé peing funkcjonalnos$¢ aplikacji PIKO SmartControl®, a jednoczesnie nie zasypywac
uzytkownika informacjami na samym poczatku niniejszej instrukcji, zdecydowali$my sie zamiescic ten
rozdziat pod jej koniec.

Menu pojawiaja sie na tej potowie ekranu, na ktérej wcisnieto przycisk menu. To oznacza, ze po
wcisnieciu sprzetowego klawisza ,Menu”, okienko otwiera sie przy dolnej krawedzi ekranu. Jesli
natomiast zostanie wcisniety przycisk menu aplikacji (trzy mate kropki w prawym gérnym rogu), to
menu otwiera si¢ przy gornej krawedzi ekranu.




Jesli przycisk aplikacji zostanie przytrzymany troche diuzej, to pojawia sie podpowiedz nt. funkciji, ktéra
sie pod nim ukrywa.

W pulpicie maszynisty wystarczy przytrzymac¢ nazwe lokomotywy, a pojawi sie osobna lista
lokomotyw z ktérej mozna wybraé inng lokomotywe. Analogiczna funkcjonalno$¢ wystepuje réwniez
w nastawni.




Przy wyborze obrazéw lokomotyw w menu ,Edycja lokomotywy” (Edit locomotive) istnieje dodatkowa
mozliwos¢ filtrowania listy lokomotyw wedtug typu, lub obrazéw wedtug zrodta ich pochodzenia.
Po wcisnieciu obrazu lokomotywy otworzy sie archiwum obrazéw.

Ponownie wcisna¢ klawisz menu aplikac;ji ﬂ .

Warto zwréci¢ uwage, gdzie znajduje sie kursor podczas wprowadzania tekstu. Jesli stoi

z lewej strony cyfry, to nalezy krétko wcisng¢ ten wiersz i pojawi sie niebieska strzatka do przesuwania
kursora.

Teraz mozna przytrzymac te strzatke i przesuna¢ jg w prawo, za cyfre.

Daje to mozliwos¢ uzycia klawisza kasowania na klawiaturze ekranowej i wprowadzenia nowej wartosci
do edytowanego pola (np. nowego adresu, itp.) Przy elementach tekstowych (np. nazwy lokomotyw,
lub nastawni) funkcjonalno$¢ ta dziata analogicznie.




10.2 Menu i funkcje systemu Android

Na ekranie domowym mozna utworzy¢ skrét do kazdej aplikacji.

W tym celu nalezy otworzy¢ menu gtéwne, w ktérym widoczne sg wszystkie aplikacje.

Nastepnie trzeba wcisnac i przytrzymac ikone wybranej aplikacji tak dtugo, az system automatycznie
powrdci do ekranu domowego. Teraz mozna umiescic skrot do aplikacji na dowolnym miejscu
(przyktadowo uzyto aplikacji PIKO SmartControl®).

Utworzone skréty mozna w zblizony sposéb réwniez usunagc.

Nalezy w tym celu przytrzymac¢ skrét, ktéry ma by¢ usuniety z ekranu domowego.

Przy gérnej krawedzi ekranu pojawi sie napis ,Usun”, ktéry przybiera czerwong barwe po przesunieciu
nad niego skrotu. Wystarczy teraz ,upusci¢” skrot na czerwony napis — skrét zostanie usuniety.
Oczywiscie zawsze mozna utworzy¢ nowe skréty z menu gtéwnego. Przez wyzej opisane czynnosci
nie usuwa sie aplikacji z systemu. To mozna zrobi¢ wytgcznie przez wyzej opisane menu ,Aplikacje”

z ,Ustawien”.




Klawiatura ekranowa kontrolera PIKO SmartController® jest zasadniczo podobna do klawiatury
komputera PC.

Aby przefaczy¢ sie z matych na wielkie litery wystarczy wcisna¢ klawisz ,Shift” przy lewej krawedzi
ekranu. Wyswietlane litery bedg sie odpowiednio zmieniaé.

Po dtuzszym przytrzymaniu klawisza ,Shift” mozna ciggle pisa¢ wielkimi literami (pod strzatka klawisza
,Shift” pokazuje sie niebieska belka).

Pod klawiszem ,Shift” znajduje si¢ wyboér znakéw specjalnych. Po wcisnieciu tego klawisza zmienia sig
klawiatura oraz sam klawisz ,Shift”.

Po ponownym wecisnieciu klawisza ,Shift” uzyskuje sie dostep do dalszych znakéw specjalnych.
(Odradzamy ich stosowanie, poniewaz z przyczyn technicznych kombinacje niektérych znakéw moga
powodowac btedy).

Jesli zdarzy sie sytuacja, ze aplikacja nie bedzie reagowac, to nalezy odczekac krotkg chwile. Aplikacja
albo zacznie ponownie reagowaé, albo pojawi sie okno dialogowe z zapytaniem, czy jg zakonczy¢.

Jesli w danym momencie aplikacja nie zapisywata zadnych danych, to zasadniczo nie powinno doj$¢
do ich utraty. Pozostato juz tylko ponownie uruchomi¢ aplikacje.




Podobne problemy moga wystapi¢ rowniez w samym systemie Android, poniewaz tak jak w przypadku
komputeréw PC mamy do czynienia z bardzo skomplikowanym oprogramowaniem.

Przyktadowo, gdy pojawi sie catkowicie czarny lub biaty ekran trzeba odczekac¢ krotkg chwile. Jesli nic
dalej sie nie dzieje, to trzeba sprobowac wyjs¢ z aplikacji, wciskajac sprzetowy klawisz ,Powrot”.

Jesdli i to nie przyniosto spodziewanego efektu (np. wyjscia do poprzedniego poziomu menu), to nalezy
sprobowac wcisng¢ klawisz ,Home” (symbol domu, $rodkowy klawisz na dole). W wielu przypadkach
problem powinien by¢ rozwigzany.

Jednakze gdyby zadna z wyzej wymienionych metod nie zadziatata to zalecamy ponowne
uruchomienie urzadzenia.

Prosimy o wyrozumiatos$¢, ale w Swiecie sprzetu i oprogramowania takie problemy moga sie zdarzac.




11. Akcesoria do kontrolera PIKO SmartController®

11.1 Zaktadanie smyczy do kontrolera

1. krok: Odczepic klips od smyczy i nieco $cisng¢ cienki sznur. Na koncu powinien by¢ lekko zagiety,
aby lepiej przeszedt przez ucho.

2. krok: Wprowadzi¢ sznur do otworu uchwytu i sprébowac¢ go przepchna¢ w taki sposéb, aby
koncowka wyszta przez drugi otwor. Mozna w tym celu uzy¢ pesety.

3. krok: Wyciggnag¢ cienki sznur tak daleko, jak to mozliwe.
4. krok: Utworzy¢ petelke i przetozy¢ przez nig klips.

5. krok: Pociagna¢ klips, az sznur zacisnie sie wokét przewidzianego do tego uchwytu.

@ @ ® @ ®

11.2 Wymiana baterii kontrolera PIKO SmartController®

Jesli bateria kontrolera zacznie traci¢ na pojemnosci i wydajnosci, to istnieje mozliwos¢ jej wymiany.
Aby wymieni¢ baterie nalezy postepowac jak nizej:

1. Upewnic sig, ze urzadzenie jest wytaczone.

2. Potozy¢ PIKO SmartController® wyswietlaczem do dotu na miekka, niesliska powierzchnie. Upewni¢
sie, ze pod wyswietlaczem nie znajduja sie ostre przedmioty, ktére mogtyby go uszkodzi¢.

3. Odkrecic trzy wkrety mocujace tylng Scianke.

4. Ostroznie zdja¢ tylng $cianke. UWAGA: Do $cianki przymocowany jest kabel!*

5. Teraz mozna wyja¢ baterie i odtaczy¢ jej wtyczke.

6. Wiozy¢ wtyczke do nowej baterii i umiesci¢ ja w urzadzeniu. Zwréci¢ uwage, zeby kabel
potaczeniowy baterii nie zostat uszkodzony.

7. Tylng $cianke najpierw wsung¢ w doét obudowy, a nastepnie opusci¢ gorng czesé. Uwazac na kabel,
przymocowany do tylnej scianki — nie wolno go uszkodzi¢ ani zatamywac¢ przy montazu.

8. Przed przykreceniem srub upewnic si¢ za pomoca lekkiego nacisku, ze tylna $cianka przylega bez
problemu i réowno. Jesli nie, nalezy zmieni¢ pozycje przytwierdzonego do niej kabla i sprobowacé
ponownie.




@ ® @ @

*Jesli kabel odtaczy sie od gniazda na ptytce drukowanej, to mozna go po prostu ponownie wiozy¢
na miejsce. Mata wtyczka nie ma zabezpieczenia przed przekreceniem i moze zostaé podtagczona
w dowolnej pozycji katowe;j.

Wskazoéwka dot. gwarancji:
Manipulacje przy systemie Android powoduja utrate gwarancji.

Do manipulacji zalicza si¢ migdzy innymi:

* ,Rootowanie” urzadzenia

» Wgrywanie alternatywnego systemu operacyjnego

» Zmiana ustawien systemowych w ,Opcjach dla developerow”

« oraz dalsze zmiany w sprzecie i oprogramowaniu, wykraczajace poza ramy normalnej eksploatacji
urzadzenia.




12. Stowniczek pojec

12.1 Sterowanie cyfrowe

Adres cyfrowy / Adres DCC - adres urzadzenia cyfrowego, na ktéry ono reaguje. Tylko sygnaty
wystane na konkretny adres moga by¢ przetwarzane.

Akcesoria magnetyczne — akcesoria, przetagczane za pomocg magnesu lub przez magnes.

AnDi — maty, prosty dekoder cyfrowy, ktdry w trybie analogowym dziata jako przetacznik kierunku jazdy.
Bajt — skiada sie z 8 bitow i tym samym moze przyja¢ wartosci od 0 do 255 (czyli 28-1).

Bit — najmniejsza jednostka informacji ze stanem 0 lub 1 (ew. Wyt. / Wt.).

Booster — dodatkowe urzadzenie, stuzace jako wzmacniacz. Dostarcza dodatkowy prad i wzmacnia
sygnat cyfrowy.

Centralka — serce kazdego systemu sterowania cyfrowego — wytwarza sygnat cyfrowy i przekazuje go
przez szyny wraz z pragdem do odbiornikéw (dekoderéw).

CV - Configuration Variable (zmienna konfiguracyjna) — stuzy do indywidualnego programowania
dekodera; poniewaz sktadaja sie z jednego bajta, moga przyja¢ wartos$¢ od 0 do 255.

DCC - Digital Command Control, cyfrowy protokét transmisji danych pomiedzy centralkg a dekoderem;
ustalony przez NMRA (National Model Railroad Association).

Dekoder — komponent cyfrowy do rozpoznawania i przetwarzania cyfrowych sygnatéw sterujacych.
ESU - firma ,Electronic Solutions Ulm”

Interfejs — zlacze sprzetowe lub powloka uzytkownika w oprogramowaniu.

Krok predkosci — zakres pomiedzy 0% mocy silnika a 100% mocy jest podzielony na rézne kroki.

LNet / LocoNet — ustandaryzowany system przesytu danych z systeméw informacji zwrotnej
(np. modutéw zajetosci)

Modut informacji zwrotnej — modut cyfrowy, zwracajacy stan monitorowanego wyjscia, np. czy tor jest
zajety lub czy rozjazd przetozyt sie poprawnie.

Modut zajetosci toru — komponent informacji zwrotnej, wbudowany w tory; zgtasza czy na odcinku
toréw znajduje sie pociag. Magistrala — stuzy do podtgczenia réznych systemoéw sterowania

i informacji zwrotnej. Z uwagi na duzg réznorodnos¢ produktéw na rynku sterowania cyfrowego, rzadko
sg ze sobg zgodne.

MOROP - Zwigzek modelarzy i mitosnikow kolei Europy, opracowuje normy NEM

NEM - (niem. Norm Europaischer Modellbahnen) —opracowanie i ustalanie standardéw i norm
stosowanych w modelarstwie kolejowym.




NMRA - (ang. National Model Railroad Association) — Zwigzek amerykanskich mito$nikow
modelarstwa kolejowego, opracowuje standardy NMRA jak np. format danych DCC.

POM - (ang. Programming on Main) — programowanie na torach gtéwnych; nie ma potrzeby
stosowania dodatkowego toru do programowania, aby zmienia¢ ustawienia dekoderéw.
Programowanie moze odbywac sie w trakcie jazdy, na makiecie.

Programowanie CV — za pomocg centralki cyfrowej CV moga by¢ bezposrednio adresowane
i programowane.

Protokot — ustalony format przesytania danych.

RailComPlus® — system dwukierunkowej komunikacji miedzy centralkg cyfrowg a dekoderem;
dekodery wyposazone w te funkcje zgtaszajq sie do centralki same i mozna nimi od razu sterowac.

Smycz - tasiemka do noszenia na szyi z klipsem.

Trakcja ukrotniona — potaczenie kilku lokomotyw, sterowanych réwnolegle jako jeden pojazd.




12.2 System Android

Accesspoint — punkt dostepowy — podobnie jak router w sieci domowej, pozwala na dostep réoznych
urzadzen do sieci.

Adres IP — przyporzadkowuje kazdemu urzadzeniu podtagczonemu do Internetu unikatowy adres.

App (Application) — aplikacja/program, ktéra udostepnia uzytkownikowi interfejs i przez odpowiednie
dziatania wywotuje dalsze czynno$ci.

Belka statusu — zwana réwniez listwg powiadomien — informuje na jeden rzut oka o aktualnym stanie
systemu operacyjnego Android, znajduje sie w goérnej czesci ekranu (czarna belka z szara linig).

Display-Timeout — okres czasu, ktéry uptywa do automatycznego wytgczenia ekranu.

Bootowanie — Proces uruchamiania systemu operacyjnego, podczas ktérego wszystkie niezbedne
dane sg tadowane do pamigci i przetwarzane.

Warto$¢ domysina — jest to fabrycznie ustawiona wartosé, ktéra jest przywracana np. po zresetowaniu
urzadzenia do ustawien fabrycznych (tzw. ,Factory reset”).

Ekran domowy — ,pulpit” systemu Android, na ktérym mozna tworzy¢ skréty do aplikacji lub folderow,
umozliwiajgc w ten sposob szybki dostep.

Factory reset — przywrdcenie ustawien fabrycznych — usuwa wszystkie dane oraz ustawienia
uzytkownika i przywraca stan fabryczny urzadzenia.

LAN - ang. Local Area Network — sie¢ kablowa, umozliwiajgca lokalny przesyt danych.

Licencja Open Source - “Open Source” oznacza “otwarte zrodio” i umozliwia kazdemu dokonywanie
zmian i poszerzanie funkcjonalnosci programu, poniewaz tzw. kod zrédtowy jest dostepny.

Listwa powiadomien — zwana réwniez belka statusu — informuje na jeden rzut oka o aktualnym stanie
systemu operacyjnego Android, znajduje sie w goérnej czesci ekranu (czarna belka z szara linig).

Router — jest punktem pomiedzy Internetem a urzadzeniami korncowymi, steruje
Przeptywem danych i przypisuje kazdemu urzgdzeniu korncowemu unikatowy adres IP.

SSID - ang. Service Set Identifier — identyfikator (nazwa) sieci bezprzewodowe;.

Timeout — czas, ktéry uptywa do wykonania okreslonej operacji, np. wygaszenia ekranu w systemie
Android.

Update — aktualizacja — dla wiekszo$ci aplikacji ukazuje sie regularnie, aby rozwigzywac problemy
i podnie$¢ wydajnosc.

WLAN (Wi-Fi) — ang. Wireless Local Area etwork — sie¢ bezprzewodowa, umozliwiajaca lokalny
przesyt danych.

WPS - ang. WiFi Protected Setup — automatyczne potaczenie dwéch urzadzen Wi-Fi
za pomoca przycisku (zwane rowniez metodg ,Push per Button®).




13. Symbole funkcji

Symbole funkcji sg skategoryzowane za pomoca koloréw:
* Niebieski: Ogolne funkcje sterowania

« Zotty: Oswietlenie

* Turkusowy: Funkcje mechaniczne (lokomotywy)

* Rézowy: Funkcje dzwiekowe




14. Wskazowki bezpieczenstwa

» Kontrolera PIKO SmartController® nalezy uzywac ostroznie! Wewnatrz znajduje sie czuta elektronika,
wigc nalezy unikac silnych wstrzasow.

» Ekran nalezy chroni¢ przed ostrymi przedmiotami, aby go niepotrzebnie nie porysowac. Nie zalecamy
ktadzenia kontrolera ekranem do dotu.

» Aby unikng¢ przypadkowego upadku urzgdzenia, nalezy je odktada¢ na rowng i nie $liskg,
powierzchnie.

* Chroni¢ urzadzenie przed zbednym, bezposrednim $wiattem stonecznym i nagrzewaniem.
» Podczas tadowania urzadzenia nie przykrywac.

» Uzywac wytacznie akcesoriow, przewidzianych do wspétpracy z urzadzeniem.

» Unikac ciagtej eksploatacji urzadzenia, podtgczonego do tadowarki.

* Uruchamia¢ system PIKO SmartControl® wylacznie po upewnieniu sie, ze nie wystepujg zwarcia ani
btedy w okablowaniu.

 Chroni¢ urzadzenie przed kurzem i zabrudzeniem, ew. czy$ci¢ je regularnie.

» Chroni¢ urzadzenie przed wilgocia i zalaniem.

» Urzadzenie przeznaczone jest do uzytku w pomieszczeniach, nie uzywaé¢ na wolnym powietrzu!

* Przeznaczone dla dzieci od 14 lat.

» Manipulacje przy sprzecie lub oprogramowaniu powodujg utrate gwarancji.

* W zadnym przypadku nie nalezy dokonywa¢ zmian w menu ,Opcje dla developeréw” (manipulacja).

+ Nie odtgczac zasilania centralki PIKO SmartBox® podczas aktualizacji oprogramowania, lub
odtwarzania z kopii zapasowej.

15. Najczesciej zadawane pytania (FAQ)

W tym miejscu chcielibySmy najpierw odesta¢ Panstwa do naszej strony internetowej PIKO
SmartControl®. Znajduje sie ona pod adresem www.piko-shop.de/?a=sc. Tam znajdg Panstwo
najswiezsze informacje, najnowsze oprogramowanie oraz filmy instruktazowe do systemu PIKO
SmartControl®. Jesli to nie wystarczy, to na koncu strony znajduje sie réwniez formularz kontaktowy.

System nagle przestat dziata¢, mimo tego ze przed chwilg wszystko funkcjonowato poprawnie.
Urzadzenia sg jeszcze wigczone, a ja nie moge znalez¢ btedu.

Nalezy sie upewni¢, ze nie zostat witaczony przycisk ,STOP*. Dioda statusu musi $wieci¢ sie na
zielono. Trzeba réwniez sprawdzi¢, czy potaczenie Wi-Fi jest nadal aktywne (Symbol na goérnej belce
statusu w menu systemu Android). Ewentualnie zrestartowac aplikacje PIKO SmartControl®.

Uruchomitem swoj system. Potaczenie Wi-Fi jest rowniez aktywne. Jednak gdy uruchamiam aplikacje
PIKO SmartControl®, pokazujg sie lokomotywy, ktorych nie wprowadzatem. Nie moge tez wiaczy¢
funkgji. Co sie mogto stac?!?

Ze wzgledow technicznych aplikacja PIKO SmartControl® posiada tak zwany ,tryb demo” (Demo
mode). Prawdopodobnie zostat on witaczony. Aby méc sterowaé makieta jak zazwyczaj, nalezy
wykonac¢ nastepujace czynnosci:




1. Uruchomi¢ aplikacje SmartControl®.

2. Wecisng¢ przycisk ,Menu” (w prawej gérnej czesci ekranu / 3 kropki lub pod ekranem z lewej /
sprzetowy klawisz ,Menu”)

3. Wybra¢ ,Ustawienia” (Settings)

4. Wybrac ,Centralka“ (Select command station)

. Teraz powinna by¢ widoczna centralka PIKO SmartBox®, pod warunkiem ze zostato uprzednio
nawigzane potaczenie Wi-Fi. Nalezy wybrac wtasciwg centralke.

. Aplikacja powraca do menu ustawien. Nalezy wcisna¢ jeszcze raz ,Powro6t”. Teraz powinien by¢
widoczny pulpit maszynisty, z ktérego mozna jak zazwyczaj sterowac catg makieta.




Zainstalowatem inng aplikacje. Teraz nie dziata mi aplikacja PIKO SmartControl®.

Prosimy przyja¢ do wiadomosci, ze nie bierzemy odpowiedzialnosci za ewentualne zmiany w systemie
operacyjnym ,Android“. Z uwagi na niezliczong ilo$¢ kombinacji sprzetu i oprogramowania nie
jesteSmy w stanie sprawdzi¢ wszystkich mozliwych kombinaciji. Jesli sa Panstwo pewni, ze ostatnio
zainstalowana aplikacja jest zrédtem problemu, to nalezy sprobowac jg odinstalowac.

Jesli to nie przyniesie spodziewanego rezultatu, to mozna przywroci¢ kontroler do ustawien
fabrycznych. Prosimy jednakze wzig¢ pod uwage, ze to spowoduje usuniecie wszystkich zapisanych
danych i ustawien.

Moj kontroler PIKO SmartController® jest wylaczony i podtaczony do tadowarki. Nie moge go wiaczyc,
widze tylko wskaznik tadowania.

Jesli kontroler jest wytgczony i sie taduje, to aby go wigczy¢ nalezy wcisna¢ i przytrzymac wigcznik
tak dlugo, az na ekranie pojawi sie symbol Androida. Takie dziatanie jest spowodowane przez system
operacyjny, poniewaz krotkie wcisniecie wiacznika spowoduje ponowne wyswietlenie wskaznika
tadowania.

Podtaczytem prawidtowo system, wigczytem kontroler PIKO SmartController®, ale nie moge niczym
sterowac.

Nalezy sprawdzi¢, czy $wieci sie zielona dioda LED statusu centralki PIKO SmartBox®.

Jesli nie to trzeba sprawdzi¢ wtyczke sieciowa, ewentualnie gniazdko sieciowe.

Sprawdzi¢, czy jest aktywne Wi-Fi kontrolera PIKO SmartController® (Symbol na belce statusu).

W razie potrzeby wtgaczy¢ Wi-Fi przez menu ,Ustawienia” systemu Android. Normalnie kontroler PIKO
SmartController® loguje sie automatycznie do sieci centralki PIKO SmartBox® (patrz rozdziat 3.2).

W aplikacji PIKO SmartControl® sprawdzi¢, czy wybrano wiasciwg centralke. Zazwyczaj sie¢

Wi-Fi centralki PIKO SmartBox® jest domysinym wyborem, z ktérym aplikacja chce sie automatycznie
potaczy¢. Sprawdzié, czy adresy lokomotyw lub akcesoriéw zostaty prawidtowo wprowadzone, lub
przejete za pomocg RailComPlus®.

Dla lokomotyw: Na liscie wyboru lokomotyw mozna sprawdzi¢ adresy, pod ktérymi kontroler PIKO
SmartController® probuje sterowac¢ lokomotywami. Jesli ktéry$ z adresédw jest btedny, to nalezy go
zmieni¢ za pomocg menu ,Edycja lokomotywy (Edit locomotive)* (patrz rozdziaty: 4.2 / 4.2.1)

Dla akcesoridw/nastawni: Sprawdzi¢ adresy zainstalowanych akcesoriéw. Na liscie akcesoriow mozna
sprawdzi¢, pod jakim adresem aplikacja probuje sterowac urzadzeniem. Jesli ktéry$ z adreséw jest
btedny, to nalezy go zmieni¢ za pomoca menu ,Edycja akcesoriéw (Edit accessory)”.

* Sprawdzi¢, czy potaczenie pomiedzy centralkg PIKO SmartBox® a torami jest prawidtowe.

» Sprawdzi¢ przewody, czy nie wysunely sie z wtykow listwy srubowe;.

* Sprawdzi¢, czy wtyki listwy $rubowej sg prawidtowo podtgaczone do centralki PIKO SmartBox®.
(Patrz rozdziat 3.1)

» Sprawdzi¢, czy przewody sg prawidtowo potgczone z torami. (Sprawdzi¢ klips podtaczeniowy, lub
potaczenie lutownicze)

= Zadna z wyzej wymienionych porad nie dziata. Co mam zrobi¢??

Poniewaz w gre wchodzi komunikujgce sie ze sobg oprogramowanie, moze si¢ zdarzy¢ ze sie ono
,zawiesi”. W takim przypadku nalezy zrestartowac¢ centralke PIKO SmartBox® poprzez odaczenie jej
od zasilania i ponowne wigczenie po ok. 10 sekundach. Nastepnie nalezy zrestartowac¢ kontroler PIKO
SmartController®. Jak tylko sie wigczy, mozna ponownie uruchomi¢ aplikacje PIKO SmartControl®.




Przez niedopatrzenie wytgczytem kontroler PIKO SmartController® (lub wyczerpata sie bateria)
podczas gdy pociagi jeszcze jezdzity. Teraz nie moge kontrolowa¢ makiety, a lokomotywy jezdzg same
dale;j.

Trzeba sprébowac ponownie wigczyé kontroler PIKO SmartController®. Po restarcie mozna ponownie
sterowac¢ makieta.

Jesli na makiecie nie wida¢ zadnego zagrozenia, to nie ma problemu — wystarczy restart kontrolera

i juz mamy kontrole nad makietg. Jednak gdy na makiecie pojawito sie¢ zagrozenie, to pozostaje tylko
jedno wyjscie — wyjaé wtyczke zasilajgca centralki PIKO SmartBox®.

Jesli bateria kontrolera byta wyczerpana, to mozna podtgczy¢ go do tadowarki i ponownie uruchomic.
Prosimy tylko zwréci¢ uwage, ze w systemach Android podczas tadowania nalezy przytrzymac nieco
diuzej wtgcznik (az do pokazania sie symbolu Android).

Przez pomytke usunatem ikone/skrét aplikacji. Co mam robic¢?

System Android umieszcza zazwyczaj na ekranie domowym tylko skréty do aplikacii.
Za pomoca menu gtéwnego Androida mozna dostac¢ sie do aplikacji.

Jesli chcecie Panstwo, zeby skrot znéw pojawit sie na ekranie domowym lub umieszczonej ponizej
LJistwie szybkiego dostepu”, to wystarczy przytrzymac ikong aplikacji w menu gtéwnym, az Android sam
przetaczy sie do ekranu domowego. Teraz mozna juz puscic¢ ikone, po umieszczeniu jej w pozgdanym
miejscu (réwniez na listwie szybkiegfo dostepu). W podobny sposéb mozna usung¢ skroéty z ekranu
domowego. Wystarczy przytrzymac ikone do chwili, kiedy daje sig poruszy¢. Wtedy przy gornej
krawedzi ekranu pojawia sie napis ,Usun”. Wystarczy ,upusci¢” przenoszong ikone na ten napis
zostanie ona usunigta. (patrz rozdziat 8.2)




Chciatbym bardziej spersonalizowa¢ swdj kontroler, np. zmieni¢ obraz tta, wgra¢ muzyke, zainstalowac
aplikacje.

Zasadniczo kontroler PIKO SmartController® posiada identyczne mozliwosci personalizaciji, jak
znajdujace sie w sprzedazy smartfony. Oczywiscie, zastosowany na kontrolerze Android 4.1.1. ,Jelly
Bean” jest okrojong wersjg systemu, znanego ze smartfonéw.

Aby dokona¢ pozadanych zmian trzeba mie¢ dostep do Internetu oraz konto Google®. Wtedy mozna
np. pobrac i zainstalowaé dowolne aplikacje z Google® Play Store.

Z uwagi na fakt, ze liczba dostepnych aplikacji jest bardzo duza nie jeste$my w stanie poleci¢
konkretnych programoéw. Wybor najbardziej odpowiadajgcych aplikacji lezy w gestii uzytkownika.
Prosimy tylko wzig¢ pod uwage, ze kazda zmiana w systemie operacyjnym zwieksza ryzyko dostania
sie do urzadzenia szkodliwego oprogramowania. Uzytkownik jest odpowiedzialny za ochrone swojego
urzgdzenia przed zagrozeniami z Internetu. Prosimy wiec o zrozumienie.

Aby zmieni¢ tto pulpitu, nalezy najpierw pobra¢ i zainstalowa¢ ,Album”, a nastepnie za pomoca tego
programu wybra¢ odpowiedni obraz i ustawi¢ jako tto.

Aby wgra¢ do kontrolera obrazy, muzyke lub inne dane, nalezy potaczy¢ go z komputerem PC

za pomoca ztgcza USB. Urzadzenia sa fabrycznie tak ustawione, ze komputer je bezzwtocznie
rozpoznaje. Pozostaje tylko wgra¢ dane do odpowiednich folderéw kontrolera (obrazy do ,Pictures®,
muzyke do ,Media“, itd.) (por. rozdziat 6.2 i dalsze)

Odkrytem w swojej centralce PIKO SmartBox® ztgcze LocoNet. Jednak gdy podtgczam do niego
urzadzenia zgodne z tym protokotem to nic sie nie dzieje.

Prosimy o zrozumienie, ze funkcjonalno$¢ LocoNet nie zostata jeszcze w petni zaimplementowana.
Poniewaz w tej chwili nie jesteSmy w stanie zapewni¢ bezawaryjnego dziatania tej funkgcji, to zostanie
ona dodana w pézniejszym terminie za pomocg aktualizaciji.

Aktualizacje bedzie mozna bezproblemowo przeprowadzi¢ przy uzyciu ztacza LAN*, lub pamieci USB.
(*Do automatycznego pobierania i instalowania aktualizacji niezbedne jest aktywne facze internetowe.)




Ekran ma zbyt duzg czuto$¢, chciatbym to zmienié.

Przez menu ,Ustawienia” systemu Android jest mozliwo$é zmniejszenia czuto$ci ekranu. Sciezka do
menu: Ustawienia -> Utatwienia dostepu -> Czas dotkniecia i przytrzymania.
Tutaj mozna ustawi¢ pozadang czuto$¢ ekranu.

Przymocowatem centralke PIKO SmartBox® do podfoza, zgodnie z instrukcja. Po ztozeniu obudowa nie
daje sie jednak prawidtowo zamknag¢, ptytka drukowana ma tez luzy.

Nalezy zdja¢ gorng czes¢ obudowy centralki PIKO SmartBox®, odkrecajac sruby znajdujgce sie pod
przestona.

Nastepnie nalezy utozyé przewody zasilajace wentylator w sposéb pokazany na ilustracjach (przewody
powinny leze¢ pomiedzy ,promieniami”).
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